












































































































































































































































 

 

 

F7-04 
Установка аналогового 

сигнала PID 

Заводское 
значение 

0.00% 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
－100.00～100.00% 

F7-05 
Пропорциональное 

усиление PID 

Заводское 

значение 
0.020 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.000～10.000 

F7-06 Время интегрирования PID 
Заводское 

значение 
20.00s 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.00～100.00s 

F7-07 
Дифференциальная 

установка PID 

Заводское 

значение 
0.00 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.00～10.00 

 Принцип настройки параметров PID: сначала увеличивайте пропорциональное усиление от небольшого 

значения (например, 0.20) до тех пор, пока сигнал обратной связи не начнет колебаться, а затем 

уменьшите его на 40-60% для стабилизации сигнала обратной связи; уменьшите время интегрирования 

с большого значения (например, 20.00 с) до тех пор, пока сигнал обратной связи не начнет колебаться, 

затем увеличьте на 10-50 % для стабилизации сигнала обратной связи. Если система предъявляет 

высокие требования к динамической ошибке ультрагармоники, можно добавить дифференциальное 

действие. 
 

F7-12 Период выработки PID 
Заводское 

значение 
10ms 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1～10000ms 

 Период дискретизации PID: обычно настройка должна быть в 5-10 раз меньше, чем время отклика 

контролируемого объекта. 
 

F7-13 
Полярность регулирования 

PID 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: прямое действие 1: обратное действие 

Полярность регулирования PID: прямое действие означает, что скорость вращения должна увеличиться, когда 

заданная величина увеличивается при стабильных рабочих условиях; отрицательное действие означает, что 

скорость вращения должна уменьшиться, когда заданная величина увеличивается при стабильных рабочих 

условиях. 
 

F7-14 
Заданное время линейного 

изменения PID 

Заводское 

значение 
0.00s 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0,00 - 20,00 с (время, необходимое для изменения заданного значения от 0 до 100%) 

 

 

Время заданного линейного изменения: заданная величина может плавно увеличиваться или уменьшаться, что 

используется для уменьшения удара, вызванного началом ввода PID в эксплуатацию. 
 

F7-17 
Максимальный предел 

выходного сигнала PID 

Заводское 

значение 
100.00% 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
－100.00%～100.00% 
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F7-18 
Минимальный предел 

выходного сигнала PID 

Заводское 
значение 

－100.00% 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
－100.00%～100.00% 

 Пользователь может ограничить PID в соответствии с потребностями, и соответствующее ограничение 

амплитуды может уменьшить перерегулирование и избежать чрезмерной управляющей величины. 
 

F7-20 
Величина предварительной 

установки PID 

Заводское 

значение 
0.00% 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
－100.00%～100.00% 

 Управление PID осуществляется с предварительно установленным значением в качестве начального 

значения интегратора, что эквивалентно предварительной нагрузке PID, может ускорить отклик при 

запуске. 

6.9 F9 Заказной параметр 
 

F9-00 

～ 
F9-15 

Заказной параметр 0 - 

заказной параметр 15 

Заводское 

значение 

 

0 
Уровень 

безопасности 

 

1 
Изме 

н. 

 

○ 

Диапазон 

настройки 
0-65535 (специальный параметр PLC) 

F9-16 

～ 
F9-23 

Заказной параметр 16 - 

заказной параметр 23 

Заводское 

значение 

 

0 
Уровень 

безопасности 

 

1 
Изме 

н. 

 

○ 

Диапазон 

настройки 
-32768～32767 (специальный параметр PLC) 

 Функция работы с заказными параметрами ПЛК: автоматизирует производственный процесс в 
соответствии с заданными параметрами работы. 

6.10 Параметры электродвигателя FA 
 

FA-00 
Настройка параметров 

электродвигателя 

Заводское 

значение 
00 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
11: статическая самонастройка 22: самонастройка вращения без нагрузки 

FA-01 
Номинальная мощность 

электродвигателя 

Заводское 

значение 

Определен 

ие модели 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
110～50000kW 

FA-02 
Число полюсов 

электродвигателя 

Заводское 

значение 
4 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
2-256 (должно быть четным) 

FA-03 Номинальный ток двигателя 
Заводское 
значение 

Определен 
ие модели 

Уровень 
безопасности 

1 
Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.5～1200.0A 

FA-04 
Номинальная частота 

двигателя 

Заводское 

значение 
50.00Hz 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1.00～320.00Hz 
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FA-05 
Номинальная скорость 

двигателя 

Заводское 
значение 

Определен 
ие модели 

Уровень 
безопасности 

1 
Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
125～40000r/min 

FA-06 
Номинальное напряжение 

двигателя 

Заводское 

значение 

Определен 

ие модели 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
100～20000V 

 Перед работой преобразователя частоты обязательно введите параметры FA-01-FA-06, указанные на 

паспортной табличке двигателя. 

 FA-00 = 11 "Статическая самонастройка": измерение сопротивления статора электродвигателя, 

индуктивного сопротивления рассеяния, сопротивления ротора, рекомендуется ввести ток холостого 

хода перед началом работы. 

 FA-00 = 22 "Полная самонастройка холостого хода": в дополнение к параметрам, измеренным при 

статической самонастройке, измеряются также взаимное индуктивное сопротивление, ток холостого 

хода, коэффициент насыщения сердечника. Начальный процесс полной самонастройки холостого хода 

включает в себя процесс статической самонастройки. Во время полной самонастройки электродвигатель 

будет вращаться. 

 Примечания по самонастройке: 

1. Перед самонастройкой необходимо установить параметры электродвигателя, указанные на заводской 

табличке, иначе существует риск повреждения электродвигателя; 

2. Уровень мощности электродвигателя и преобразователя должен быть согласован, номинальный ток 

электродвигателя не должен быть меньше 1/4 номинального тока преобразователя частоты; 

3. При изменении номинальной мощности электродвигателя значение параметров электродвигателя, 

определяемых моделью, будет восстановлено до заводского значения; 

4. При замене электродвигателя или выходного кабеля обязательно выполнить повторную самонастройку 

параметров; 

5. Для самонастройки параметров электродвигателя необходимо, чтобы канал команды запуска был установлен 

на управление с панели оператора; 

6. Перед выполнением полной самонастройки холостого хода убедитесь, что: электродвигатель и механическая 

нагрузка разделены; не возникнет проблем с ускорением электродвигателя до 80% от основной частоты; 

механическое тормозное устройство должно быть отпущено; при подъеме и в других случаях снимите 

механическую нагрузку, подключенные к электродвигателю, чтобы предотвратить соскальзывание во время 

самонастройки. 

 Операция самонастройки параметров: 

1. Ввести параметры на табличке электродвигателя FA-01...FA-06, особенно при применении векторного 

управления ввод параметров должен быть правильным, в противном случае может повлиять на свойства 

управления преобразователя частоты; 

2. Перед полной самонастройкой холостого хода установить F2-12 «Основную частоту» и F2-13 

«Максимальное выходное напряжение», выбрать подходящее время ускорения и замедления для обеспечения 

отсутствия сверхтоков и перенапряжения при ускорении и замедлении; 

3. Убедиться в том, что электродвигатель находится в неподвижном состоянии, установить FA-00 

«Самонастройка параметров электродвигателя» в соответствующее значение, потом нажать на запуск; 

4. Автоматическая остановка производится после завершения измерения, результаты измерения будут 

автоматически записаны в параметры электродвигателя, FA-00 автоматически станет 00. 

 Электродвигатель может поворачиваться незначительно в процессе выполнения самонастройки в 

неподвижном состоянии. 
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额定电流（ A 
额定电压（ V 

电阻或感抗百分比值(%) 
电阻或感抗() 

FA-07 
Ток холостого хода 

двигателя 

Заводское 
значение 

Определение 
модели 

Уровень 
безопасности 

1 
Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0,1A→FA-03 "номинальный ток электродвигателя" 

FA-08 
Сопротивление статора 

двигателя 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.00→50.00％ 

FA-09 
Индуктивность рассеяния 

двигателя 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.00→50.00％ 

FA-10 
Сопротивление ротора 

двигателя 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.00→50.00％ 

FA-11 
Взаимная индуктивность 

двигателя 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.00→2000.0％ 

FA-12 
Коэффициент насыщения 

сердечник двигателя 1 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1.000→1.500 

FA-13 
Коэффициент насыщения 

сердечник двигателя 2 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1,000→FA-12 "коэффициент насыщения сердечника электродвигателя 1" 

FA-14 
Коэффициент насыщения 

сердечник двигателя 3 

Заводское 

значение 
0.5 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
FA-15 "коэффициент насыщения сердечника электродвигателя 4»→1,000 

FA-15 
Коэффициент насыщения 

сердечник двигателя 4 

Заводское 

значение 
0.5 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.500→1.000 

 В случае невозможной самонастройки параметров или знания точных параметров электродвигателя 

можно вручную рассчитать и ввести параметры электродвигателя. Значения параметров 

электродвигателя в процентах рассчитываются по формуле: 

Процентное значение сопротивления или 
индуктивного сопротивления (%)  

Сопротивление или индуктивное сопротивление (Ω) 
 100% Номинальное напряжение ( В ）)

 3  Номинальный ток ( A）)  
Примечание - Индуктивное сопротивление представляет собой индуктивное сопротивление при номинальной 

частоте электродвигателя, формула расчета индуктивного сопротивления: индуктивное сопротивление = 2π х 

частота х индуктивность. 

 В данном преобразователе применяются параметры эквивалентной цепи типа T-I индукционного 

электродвигателя (как показано в рисунке ниже), соотношение преобразования нормальной 

эквивалентной цепи типа T (как показано в рисунке ниже) к параметрам эквивалентной цепи типа T-I 

следующее: 
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T - I型电路转子电阻 T - I型电路定子电阻 

T - I型电路互感 T - I型电路漏感 

T-I型等效电路 T型等效电路 

r r 

 

 

Сопротивление статора цепи типа T-I  Rs 

 

Сопротивление ротора цепи типа T-I  L L 2 R 

Индуктивность рассеяния в  L L 2 
L 

 
Взаимоиндуктивность цепи типа T-I  L2  L 

цепи типа T-I m r 
 

 

Rs Lσs 

 m r 
 

 

Lσr Rr 

 

6.11 Функция защиты Fb и расширенные настройки преобразователя частоты 
 

Fb-00 Несущая частота 
Заводское 

значение 
800Hz 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
500-5000 Гц (несущая частота, выводимая силовым модулем) 

Fb-00 «Несущая частота»: чем больше несущая частота, тем меньше шум работы электродвигателя, 

меньше гармонический ток электродвигателя, таким образом, тепловыделение уменьшается, но синфазный ток 

становится больше, помехи велики, и преобразователь частоты выделяет большое количество тепла; наоборот, 

когда несущая частота небольшая. При необходимости бесшумной работы, несущую частоту можно 

соответствующим образом увеличить; когда установленная несущая частота выше заводского значения, для 

преобразователя частоты необходимо снижать мощность на 5% при каждом увеличении на 1 кГц. 
 

Fb-03 
Перезапуск при отключении 

питания электросети 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0: Перезагрузка запрещена 

1: Ограниченная перезагрузка (когда длится пусковой сигнал) 

  Когда входное напряжение слишком низкое, существуют следующие методы обработки: 

Fb-03=0: сбой питания считается неисправностью, свободно остановить, сообщать неисправность о 

пониженном напряжении; напряжение в сети ниже точки низкого напряжения считается сбоем питания. 

Fb-03=1: блокировать выход, чтобы напряжение шины постоянного тока блока падало медленно, если 

напряжение восстанавливается в течение 10 с, он перезапускается (метод запуска – запуск со прослеживанием 

скорости вращения), будет сообщено о неисправности при превышении времени пониженного напряжения. 

 Метод обработки Fb-03=1 позволяет избежать остановки при пониженном напряжении, вызванном 

мгновенным отключением питания, для нагрузок с большой инерцией, таких как вентиляторы и 

центрифуги. 

 При пониженном напряжении во время работы выполняются свободная остановка и сигнализация о 

неисправности пониженного напряжения, а при нахождении в режиме ожидания только выполняется 

сигнализация. 
 

Fb-04 
Количество автоматических 

восстановлений 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0-10 раз 

Fb-05 
Интервал автоматического 

восстановления 

Заводское 

значение 
5.0s 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1.0～30.0s 

 1-s Rr  

Эквивалентная цепь типа T 

   Lr 
) 

(  Lm )Lm 1-s Lm 2 
 s ( Lr ) Rr 

Эквивалентная цепь типа T-I 

m 
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Fb-06 

Выход неисправности при 

автоматическом 

восстановлении 

Заводское 

значение 

 

0 
Уровень 

безопасности 

 

2 
Изме 

н. 

 

○ 

Диапазон 

настройки 
0: Не выходить неисправность 1: Выходить неисправность 

 Функция автоматического сброса неисправности: неисправности, которые возникают во время работы, 

автоматически сбрасываются в соответствии с Fb-05 «Интервал самосброса» и Fb-04 «Количество 

самосброса», и перезапускается. Может избежать отключения из-за неправильного срабатывания, 

мгновенного перенапряжения источника питания или внешнего неповторяющегося удара. 

 Процесс самосброса: при возникновении неисправности во время работы, неисправность будет 

сброшена автоматически после интервала автоматического сброса; если неисправность исчезнет, 

п ерезапустить в соответствии с методом запуска со прослеживанием скорости вращения; если 

неисправность все еще существует, и при этом количество сбросов не превысило Fb-04, затем 

продолжать попытки автоматического сброса, в противном случае выполняется сигнализация о 

неисправности и остановится. 

 Условия обнуления количества сбросов неисправности: после самосброса преобразователя частоты в 

течение 10 минут нет неисправности; после обнаружения неисправности она была сброшена вручную; 

после сбоя питания снова включить питание. 

 Fb-06 «Выход неисправности при автоматическом сбросе»: действителен ли цифровой выход 4 «Выход 

неисправности» в течение автоматического сброса. 

  Такие неисправности, как защита силового устройства, внешние неисправности и аварийная остановка, 

не сбрасываются автоматически. 

 

: Используйте функцию автоматического сброса с осторожностью, в противном случае это может 

привести к личной опасности или ущербу имуществу. 
 

Fb-07 
Точка пониженного 

напряжения электросети 

Заводское 

значение 
55.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
10,0-70,0% (соответствует «Номинальному входному напряжению») 

Fb-08 
Точка перенапряжения 

электросети 

Заводское 

значение 
120.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
80,0-130,0% (соответствует «Номинальному входному напряжению») 

Fb-09 
Точка срабатывания посадки 

электричества электросети 

Заводское 

значение 
70.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
10,0-90,0% (соответствует «Номинальному входному напряжению») 

Fb-10 
Выполнение посадки 

электричества электросети 

Заводское 
значение 

1 
Уровень 

безопасности 
2 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0：запрещено 1: Включить (только управление V/F действительно) 

Fb-11 
Максимальное время посадки 

электричества электросети 

Заводское 

значение 
600ms 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～3000ms 

 Посадка электричества считается, когда напряжение сети ниже Fb-09 «Точка срабатывания посадки 

электричества сети» и время меньше Fb-11 «Максимальное время посадки электричества сети». При 

посадке электричества, как Fb-10=1, преобразователь частоты блокирует выход, чтобы напряжение 

шины постоянного тока блока падало медленно, если напряжение восстанавливается в течение Fb-11 

«Максимального времени посадки электричества сети», он перезапускается (метод запуска – запуск со 

прослеживанием скорости вращения), будет сообщено о неисправности после истечения времени. 

Опас 

но 
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Fb-13 
Обнаружение перегрузки 

электродвигателя 

Заводское 
значение 

1 
Уровень 

безопасности 
2 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0: Постоянное обнаружение 1: Обнаружение только постоянной скорости 

Fb-14 
Уровень сигнализации о 

перегрузке электродвигателя 

Заводское 

значение 
110.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
50.0%～150.0% 

Fb-15 
Уровень неисправности при 

перегрузке электродвигателя 

Заводское 

значение 
130.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
50.0%～150.0% 

 

Fb-16 

Время обнаружения 

неисправности электродвигателя 

от перегрузки 

Заводское 

значение 

 

2.0s 
Уровень 

безопасности 

 

2 
Изме 

н. 

 

○ 

Диапазон 

настройки 
0.1s～30.0s 

 Перегрузка электродвигателя: когда ток электродвигателя превышает Fb-15 и длительность превышает 

время, установленное Fb-16, преобразователь частоты сообщает о «Неисправности электродвигателя от 

перегрузки» и остановится. Эта функция используется для проверки механической нагрузки на наличие 

аномалий, которые приведут к слишком большому току. 
 

Fb-17 
Защита электродвигателя от 

превышения скорости 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Сигнализация 2: Аварийная остановка 

Fb-18 
Уровень обнаружения 

превышения скорости двигателя 

Заводское 

значение 
110.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
50.0%～150.0% 

Fb-19 
Время обнаружения превышения 

скорости двигателя 

Заводское 

значение 
5.0s 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.1s～30.0s 

 Превышение скорости электродвигателя: когда преобразователь частоты обнаруживает, что скорость 

электродвигателя превышает Fb-18 и длительность превышает время, установленное Fb-19, 

преобразователь частоты сообщает об «Превышении скорости неисправности электродвигателя» и 

остановится. 
 

Fb-20 
Защита от потери скорости из-за 

перегрузки по току при ускорении 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Действительно 

Fb-21 
Уровень потери скорости из-за 

перегрузки по току при ускорении 

Заводское 

значение 
130.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
50.0%～150.0% 

 В процессе ускорения, когда Fb-20 "Защита от потери скорости из-за сверхтоков при ускорении" 

действует и выходной ток превышает Fb-21 "Уровень потери скорости из-за сверхтоков при ускорении", 

ускорение временно прекращается, ускорение продолжается после снижения тока, как показано ниже: 
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运行
频率 

加速过流
失速点 

输出电流 

时间 

时间 

 

 
 

Fb-22 
Время тайм-аута перезапуска 

при отключении питания 

Заводское 

значение 
10.0s 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1.0～120.0s 

  Преобразователь частоты остановится, когда время перезагрузки системы при сбое питания превышает 

Fb-22 «Время перезагрузки при сбое питания». 
 

Fb-24 Защита от потери мощности 
Заводское 

значение 
2 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Сигнализация 2: Аварийная остановка 

Fb-25 Предел потери мощности 
Заводское 

значение 
25.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
5,0-50,0% (номинальная мощность) 

 Преобразователь частоты срабатывает в соответствии с «Защитой мощности потерь» Fb-24, когда 

разница между входной и выходной мощностью преобразователя частоты превышает «Предельную 

мощность потерь» Fb-25. 
 

Fb-26 
Защита при открытии двери 

шкафа 

Заводское 

значение 
2 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Сигнализация 2: Аварийная остановка 

Fb-27 
Защита от неисправностей 

терморегулятора 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Защита после отказа в течение 30 минут 

 В целях защиты безопасности пользователей и предотвращения несчастных случаев с поражением 

электрическим током, вызванных открытием двери шкафа или не закрытием двери шкафа, когда 

преобразователь частоты подключен к высоковольтному источнику питания, Fb-26 используется для 

установки режима действия преобразователя частоты, когда дверь шкафа случайно открыта или не 

закрыта должным образом. 
 

Fb-28 Время обрыва связи 
Заводское 

значение 
10.0s 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1,0-600,0 с (время с момента обрыва связи до обнаружения неисправности) 

Выходной ток 

Точка срыва потока из-за перегрузки 

по току при ускорении 

Время 

Рабочая 
частота 

Время 
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Fb-29 Защита от обрыва связи HMI 
Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Сигнализация 2: Аварийная остановка 

Fb-30 Защита от обрыва связи USER 
Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Сигнализация 2: Аварийная остановка 

Fb-31 
Защита от обрыва фазы на 

выходе 

Заводское 

значение 
2 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: Сигнализация 2: Аварийная остановка 

 Защита от обрыва выходной фазы преобразователя частоты: при обрыве выходной фазы 

преобразователя частоты двигатель работает в одной фазе, а пульсации тока и крутящего момента 

увеличиваются. Защита от обрыва выходной фазы позволяет избежать повреждения двигателя и 

механической нагрузки. 

 Когда выходная частота или ток очень низкие, защита от обрыва выходной фазы не действительна. 
 

Fb-32 Действие при обрыве связи AI1 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Fb-33 Действие при обрыве связи AI2 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Fb-34 Действие при обрыве связи AI3 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0: выключено 1: Сигнализация 2: Аварийная остановка 

3: Поддержка значения до истечения 3 секунд и сигнализация (действительна только защита от 

обрыва связи 2-10 В/4-20 мА) 

Fb-35 Порог обрыва связи AI 
Заводское 

значение 
0.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.0～20.0% 

 Обрыв связи AI: считается, что произошел обрыв связи, когда преобразователь частоты обнаруживает 

аналоговый входной сигнал меньше порога обрыва связи. 
 

Fb-36 
Ожидаемый срок службы 

вентилятора 

Заводское 

значение 
30000h 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～65500h 

 В случае, когда суммарное время работы вентилятора достигает установленного значения ожидаемого 

срока службы, активируется функция клеммы цифрового выхода 11 «Ожидаемый срок службы 

вентилятора достигнут», рекомендуется заменить вентилятором того же типа. После замены 

вентилятора контрольный параметр FU-49 «Суммарное время работы вентилятора» автоматически 

сбрасывает на ноль, при этом функция клеммы цифрового выхода 11 «Ожидаемый срок службы 

вентилятора» недействительна. 
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 Соответствующие параметры: функция клеммы цифрового выхода 11 «Обнаружение указанной 

сигнализации»; 

Контрольный параметр: FU-49 «Суммарное время работы вентилятора». 
 

Fb-37 
Задержка остановки 

вентилятора 

Заводское 

значение 
3min 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0-60 мин (если установлено значение > 60 мин, это означает, что вентилятор работает) 

Fb-38 
Задержка выхода вентилятора 

из строя 

Заводское 

значение 
30min 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～120min 

Fb-39 
Точка запуска вентилятора в 

нижней части шкафа 

Заводское 

значение 
100.0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
30,0%-150,0% (100% соответствует номинальному входному току) 

 Задержка остановки вентилятора: в случаях частых запусков и остановок целесообразно установить 

«Постоянную работу» во избежание частого запуска и остановки вентилятора. 

6.12 Настройка функции регистрации неисправностей FC 
 

FC-00 Выбор формы сигнала записи 1 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

FC-01 Выбор формы сигнала записи 2 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

FC-02 Выбор формы сигнала записи 3 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

FC-03 Выбор формы сигнала записи 4 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

 

Диапазон 

настройки 

0：Vr 1：Vs 2：Vt 3：Vu 4：Vv 5：Vw 6：Ir 

7：Is 8：It 9：Iu 10：Iv 11：Iw 12：Vi 13：Vo 

14：Ii 15：Io 16：Fo 17：Pi 18：Po 19：VdcU  20：VdcV 

21：VdcW  22：AI1 23：AI2 24：AI3 

FC-04 Период записи формы сигнала 
Заводское 

значение 
0.1ms 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.1～100.0ms 

FC-05 Условие срабатывания записи 1 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

Срабатывание при возникновении неисправности (0: Недействительно; 65535: Срабатывают все 

неисправности; Прочие: Срабатывает только в случае соответствии коду неисправности) 

FC-06 Условие срабатывания записи 2 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

Срабатывание по времени работы (срабатывает при достижении установленного времени. 0: 

Недействительно; ед. изм.: 1 с) 

FC-07 Условие срабатывания записи 3 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

Срабатывание по частоте работы (срабатывает при достижении установленной частоты. 0. 

Недействительно, ед. изм.: 0,01 Гц) 
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FC-08 Условие срабатывания записи 4 
Заводское 
значение 

0 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 
настройки 

Срабатывание при появлении события 

(0: Недействительно 1: Срабатывание при посадке электричества 

2: Восстановление посадки электричества  3: Команда блокирования 

4: Команда запуска 5: Команда остановки) 

  Можно запросить форму сигнала, записанную в FC-01 «Выбор формы сигнала для записи 1» — FC-03 

«Выбор формы сигнала для записи 4» из записи захвата формы сигнала в условиях FC-05 «Условие 

срабатывания для записи 1» — FC-08 «Условие срабатывания для записи 4» в течение установленного 

времени FC-04 «Период записи формы сигнала». Формы сигналов, которые необходимо 

проанализировать, также могут быть сохранены и восстановлены с помощью программного 

обеспечения. 

6.13 Параметры берегового источника питания Fd, электромагнитного 

плавного запуска и реактивной компенсации 

Fd-00 
Режим выхода источника 

питания 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 

0: Источник питания (береговой источник питания) 

1: Отслеживание электросети 

2: Выработка электроэнергии постоянной мощности 

3: Компенсация реактивной мощности 

  При F0-09=3 «Режим питания» следует установить данный параметр. 

 Fd-00=0 «Источник питания (береговой источник питания)»: Выход трехфазного напряжения и частоты 

(50/60 Гц) фиксированный регулируемый источник питания переменного тока. 

 Fd-00=1 «Отслеживание электросети» или 2 «Выработка электроэнергии постоянной мощности»: 

эксплуатационные параметры на заводе, использование запрещено потребителем. 

  Fd-00=3 «Компенсация реактивной мощности»: высоковольтный преобразователь частоты используется 

в качестве компенсатора реактивной мощности для повышения коэффициента мощности на стороне 

электросети. 

Fd-01 Настройка выходной частоты 
Заводское 

значение 
50.00Hz 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0,00-320,00 Гц (выбрать «Источник питания», выходное значение частоты) 

Fd-02 
Настройка выходного 

напряжения 

Заводское 

значение 
0V 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0-20000 В (выбрать «Источник питания», выходное значение напряжения) 

Fd-03 
Время плавного запуска по 

напряжению 

Заводское 

значение 
10s 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

1-600 с (выбрать «Источник питания», время выходного напряжения от 0 до номинального

напряжения) 

Fd-04 Опережающий угол электросети 
Заводское 
значение 

0° 
Уровень 

безопасности 
2 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0-45,0° (действителен режим отслеживания электросети) 

Fd-05 
Отслеживание приращения 

напряжения 

Заводское 

значение 
0% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0,00-35,00% номинального напряжения (действителен режим отслеживания электросети) 
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Fd-06 

 

Kp регулятора тока 
Заводское 
значение 

 

0.100 
Уровень 

безопасности 

 

2 
Изме 

н. 

 

○ 

Диапазон 

настройки 

0,000-65,535 (действует режим выработки электроэнергии постоянной мощности и компенсации 

реактивной мощности) 

Fd-07 K Iрегулятора тока 
Заводское 

значение 
0.0010 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0,000-6,5535 (действует режим выработки электроэнергии постоянной мощности и компенсации 

реактивной мощности) 

Fd-08 Настройка выходной мощности 
Заводское 

значение 
1kW 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0-20000кВт (выбор "выработка электроэнергии постоянной мощности", установленное значение 

выходной мощности) 

Fd-09 Kp регулятора мощности 
Заводское 

значение 
0.020 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0,000-65,535 (выбор "выработка электроэнергии постоянной мощности", пропорциональное 

значение регулятора PI мощности) 

Fd-10 KI регулятора мощности 
Заводское 

значение 
0.0010 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0,000-6,5535 (выбрать «Выработку электроэнергии постоянной мощности», интегральное 

значение регулятора PI мощности) 

Fd-11 
Регулировка фазы выработки 

электроэнергии 

Заводское 

значение 
0.065 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.000～1.000 

Fd-12 
Значение индуктивности фильтра 

(µH) 

Заводское 

значение 
50 uH 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0-65535 мкГн (значение индуктивности фильтра, выводимое в электрическую сеть, ед. изм.: 

мкГн) 

Fd-20 Выбор частоты питания 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: 50Гц 1: 60Гц 2: пользовательская частота 

Fd-21 Пользовательская частота 
Заводское 

значение 
50.00Hz 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.00～80.00Hz 

Fd-22 Отклонение частоты питания 
Заводское 

значение 
0.00Hz 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
—3.00～3.00Hz 

Fd-23 Выбор напряжения питания 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: Напряжение питания 1 1: Напряжение питания 2 

2: Напряжение питания 3 3: Напряжение питания 4 

Fd-24 Напряжение питания 1 
Заводское 

значение 
3000V 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Fd-25 Напряжение питания 2 
Заводское 

значение 
6000V 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Fd-26 Напряжение питания 3 
Заводское 

значение 
10000V 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 
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Fd-27 Напряжение питания 4 
Заводское 
значение 

11000V 
Уровень 

безопасности 
0 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0～20000V 

Fd-28 Отклонение напряжения питания 
Заводское 

значение 
0V 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
—500～500V 

Fd-29 
Верхний предел автоматической 

стабилизации напряжения 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: Выключено 1: 0,0-30,0% 

Fd-30 Скорость нарастания напряжения 
Заводское 

значение 
0V/s 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
10～10000V/s 

Fd-31 
Выбор последовательности фаз 

питания 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 

× 

Диапазон 

настройки 
0: положительная последовательность фаз 1: отрицательная последовательность фаз 

Fd-32 
Функция автоматического 

ограничения тока 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0: выключено 1: включено 

Fd-33 
Функция ограничения обратной 

мощности 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0: Выключено 1: Включено (действительно только при первом подключении к электросети) 

Fd-34 
Время перезапуска при 

перегрузке по току 

Заводское 

значение 
500.0ms 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1.0～6553.5ms 

Fd-35 
Начальное значение перезапуска 

при перегрузке по току 

Заводское 

значение 
20.0% 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～100.0% 

Fd-36 
Порог перезапуска при перегрузке 

по току 

Заводское 

значение 
120.0% 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
10.0～250.0% 

 Регулировать параметры источника питания в зависимости от условий эксплуатации режима питания на 

месте. 
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6.14 Параметры управления синхронным электродвигателем с постоянными 

магнитами FE 
 

FE-00 Команда настройки 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

 

Диапазон 

настройки 

0: не настроено 

1: статическая настройка: распознавание сопротивления и индукция по поперечной/продольной 

оси 

2: динамическая настройка: распознавание сопротивления, индукция по поперечной/продольной 

оси, обратная электродвижущая сила 

 В режиме управления FVC в процессе настройки также выполняется распознавание выбора 

направления PG и угла установки кодера, электродвигатель вращается на низкой скорости в процессе 

распознавания, этот процесс можно включить или выключить с помощью опции «FE-01 FVC Угол 

установки/направление распознавания»; 

 При отсутствии режима PG в процессе распознавания электродвигателя ротор электродвигателя может 

перемещаться медленно, что является нормальным явлением; 

 При «Полной самонастройке холостого хода» можно увеличить параметр FE-21 «Минимальный ток 

низкой скорости» при появлении дрожания электродвигателя в процессе запуска; 

 При возникновении «Неисправности самонастройки» повторно проводите после отключения питания и 

проверки, если проблема все еще не решена, проконсультируйтесь с заводом-изготовителем; 

 После завершения настройки параметра этот параметр автоматически восстанавливается до нуля. 
 

 

FE-01 
Распознавание и выбор угла 

установки FVC/направления 

Заводское 

значение 
4 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 

0: распознавание только параметров электродвигателя 

1: распознавание параметров электродвигателя и данных кодера с нагрузкой 

2: распознавание параметров электродвигателя и данных кодера без нагрузки 

 Перед распознаванием параметров в режиме FVC необходимо обеспечить правильную установку 

параметров электродвигателя (группа параметров FA), а также количества линий кодера (FE-57) и типа 

кодера (FE-58). 

 В процессе настройки FVC, 

FE-01=0 «Только идентификация параметров электродвигателя»: при режиме управления FVC 

только проводится распознавание параметров электродвигателя, но не проводится распознавание угла 

установки кодера/направления кодера; 

FE-01=1 «Распознавание параметров электродвигателя, идентификация информации о кодере с 

нагрузкой»: проводится распознавание угла установки кодера и направления кодера, в процессе 

распознавания электродвигатель вращается на низкой скорости, данный режим позволяет распознать 
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электродвигатель с нагрузкой; 

FE-01=2 «Распознавание параметров электродвигателя, распознавание информации о кодере 

холостого хода»: в процессе распознавания электродвигатель вращается на низкой скорости, 

допускается только распознавание направления кодера и угла монтажа в холостом состоянии 

электродвигателя, и чем меньше нагрузка, тем точнее результат распознавания. 

 В режиме управления FVC если уже определено направление установки кодера электродвигателя, 

можно завершить распознавание параметров электродвигателя, установить «FE-70 Повторное 

распознавание угла установки кодера» как 1, непосредственно запустить работу, чтобы автоматически 

завершить распознавание угла установки кодера. 
 

FE-02 
Параметр интеграции контура 

скорости высокоскоростного участка 

Заводское 

значение 
50 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

FE-03 
Параметр пропорции контура 

скорости высокоскоростного участка 

Заводское 

значение 
150 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～6000 

FE-04 
Параметр интеграции контура 

скорости низкоскоростного участка 

Заводское 

значение 
50 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

FE-05 
Параметр пропорции контура 

скорости низкоскоростного участка 

Заводское 

значение 
150 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～60000 

 Большой коэффициент пропорциональности вызывает скоростные высокочастотные колебания, 

механические колебания или электромагнитный шум значительно увеличиваются; маленький 

коэффициент пропорциональности или великий момент инерции вызывает низкочастотные колебания 

скорости, перерегулировка скорости очевидна, отсутствие мер разряда может привести к 

перенапряжению. 

 Малый интегральный коэффициент замедляет отклик, при контроле скорости имеется установившаяся 

ошибка; большой интегральный коэффициент приводит к низкочастотным колебаниям скорости и 
превышению скорости. Как правило, чем больше момент инерции, тем больше интегральный 

коэффициент и коэффициент пропорциональности, увеличивается коэффициент фильтрации скорости, 

для уменьшения интегрального коэффициента коэффициент пропорциональности можно увеличить 
 

FE-06 
Точка переключения PI контура 

скорости 2 

Заводское 

значение 
2.00Hz 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0,00-320,00 Гц (при выше этой точки частоты контур скорости использует высокоскоростной 

параметр PI) 

FE-07 
Точка переключения PI контура 

скорости 1 

Заводское 

значение 
1.00Hz 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0,00-320,00 Гц (при ниже этой точки частоты контур скорости использует низкоскоростной 

параметр PI) 

 Примечание - При скорости выше FE-06 используется высокоскоростной параметр ASR для 

регулировки, при скорости ниже FE-07 используется низкоскоростной параметр ASR, при этом между 

двумя точками переключения используются два набора параметров для плавного перехода. 
 

FE-08 
Коэффициент высокоскоростного 

фильтра 

Заводское 

значение 
86 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

FE-09 
Коэффициент фильтрации скорости 

низкоскоростного участка 

Заводское 

значение 
26 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

4-512 (чем больше коэффициент, тем лучше характеристики и тем медленнее динамический 

отклик) 

 Большие значения приводят к нестабильности. 
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FE-10 Выбор режима управления 
Заводское 
значение 

1 
Уровень 

безопасности 
2 

Изме 
н. 

× 

Диапазон 

настройки 
1：SVC 2: Управление крутящим моментом 3: Управление IF + MRAS 4：FVC 

 FE-10=1 «Векторное управление без PG»: т.е. векторное управление без датчика скорости. 

 FE-10=2 «Управление крутящим моментом»: т.е. векторное управление без датчика скорости. 

 FE-10=3 «IF + управление SVC»: т.е. IF + векторное управление без датчика скорости. 

 FE-10=4 «Управление в замкнутом контуре PG (FVC)»: для управления в замкнутом контуре PG должны 

быть установлены параметры кодера 

FE-11 
Метод слабого магнитного 

воздействия 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0: прямое вычисление 1: автоматическая регулировка 2: без ослабления поля 

FE-12 
Коэффициент слабомагнитной 

аккомодации тока 

Заводское 

значение 
80 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～120 

FE-13 
Коэффициент слабомагнитной 

аккомодации 

Заводское 

значение 
4 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～40 

FE-14 

Коэффициент слабомагнитной 

аккомодации выходного 

напряжения 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0-12 (чем больше коэффициент, тем больше значение выходного напряжения преобразователя

частоты, тем меньше слабомагнитный ток) 

FE-15 

Включено регулирование 

максимального отношения 

крутящего момента к току 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0: Запрещено 1: Разрешено 

FE-18 
Способ ограничения максимальной 

частоты 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0: Выполняется ослабление магнитного потока 

1: Ослабление магнитного потока не выполняется 

FE-19 
Установка процента тока 

крутящего момента 

Заводское 

значение 
150% 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0-100% Номинальный ток электродвигателя составляет 100% (данный параметр ограничивает

ток по оси d) 

FE-20 
Предварительно установленный ток 

для запуска 

Заводское 

значение 
0% 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 

0-200%, номинальный ток двигателя составляет 100%, что влияет на начальное значение

контура скорости PI. 
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起动直流制动电流 

停机直流制动电流 

输出电流 

起动频率 

停机/直流制动频率 

输出频率 

停机直流制动时间 停机直流制动等待时间 起动直流制动时间 

时间 

时间 

 
 

 

FE-21 

Распознавание тока обратной 

электродвижущей 

силы/минимальный ток при низкой 

скорости 

 

Заводское 

значение 

 

 

30% 

 

Уровень 

безопасности 

 

 

2 

 

Изме 

н. 

 

 

× 

Диапазон 

настройки 
0-100%, номинальный ток электродвигателя составляет 100% 

FE-22 
Ток торможения постоянным током 

при запуске 

Заводское 

значение 
0% 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0-100%, номинальный ток электродвигателя составляет 100% 

FE-23 
Ток торможения постоянным током 

при остановке 

Заводское 

значение 
0% 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0-100%, номинальный ток электродвигателя составляет 100% 

FE-24 
Время торможения постоянным 

током при запуске 

Заводское 

значение 
0.0s 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0,1 с-36,0 с (чем больше значение, тем больше продолжительность торможения) 

FE-25 
Время торможения постоянным 

током при остановке 

Заводское 

значение 
0.0s 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0,1 с-36,0 с (чем больше значение, тем больше продолжительность торможения) 

FE-26 
Время ожидания торможения 

постоянным током при остановке 

Заводское 

значение 
0.0s 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0,1 с-36,0 с (чем больше значение, тем больше время ожидания) 

FE-27 
Частота остановки/торможения 

постоянным током 

Заводское 

значение 
0.00Hz 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0,00 Гц-320,00 Гц (частота, с которой фаза торможения переходит в торможение постоянным 

током) 

 Торможение постоянным током при запуске и остановке показаны на следующей схеме: 
 

 

FE-28 
Коэффициент оценки 

сопротивления 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
3 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0～9999 

Выходная частота 

 

Частота остановки/торможения 
постоянным током 

Частота запуска Время 

Выходной ток 
 

 

Ток торможения постоянным током 

при остановке 

Ток торможения постоянным током 

при запуске 
Время 

Время торможения постоянным током 
при запуске 

Время ожидания торможения постоянным Время торможения постоянным током 

током при остановке при остановке 
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FE-29 
Коэффициент оценки скорости 

1 

Заводское 

значение 

 

20 
Уровень 

безопасности 

 

2 
Изме 

н. 

 

× 

Диапазон 

настройки 
0～1000 

FE-30 
Коэффициент оценки скорости 

2 

Заводское 

значение 
30 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0～1000 

 

FE-31 

Коэффициент компенсации 

обратной электродвижущей 

силы 

Заводское 

значение 

 

1000 
Уровень 

безопасности 

 

2 
Изме 

н. 

 

× 

Диапазон 

настройки 
0～1000 

FE-32 
Способ определения исходного 

положения 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0: Не контролировать 1: Метод контроля 1 2: Метод контроля 2 

 Метод контроля 1 отличается от метода контроля 2 на 180 градусов, для единичных электродвигателей 

применяется метод контроля 2; при обнаружении положения импульс напряжения может быть впрыснут 

в электродвигатель, впрыск импульса может вызвать посторонний звук в электродвигателе, чем больше 

мощность электродвигателя, тем больше посторонний звук. 
 

FE-33 
Длительность распознавания 

полярности 

Заводское 

значение 
25 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
10ms～200ms 

 

FE-34 

Ток для распознавания 

исходного 

положения/полярности 

Заводское 

значение 

 

100% 
Уровень 

безопасности 

 

2 
Изме 

н. 

 

× 

Диапазон 

настройки 
50%～200% 

FE-35 
Способ определения исходного 

положения FVC 

Заводское 
значение 

1 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

× 

Диапазон 

настройки 
0: Контроль при каждом запуске 1: Контроль при первом запуске; 

FE-36 
Начальное положение 

распознавания параметров 

Заводское 

значение 
330.0° 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0～359.9° 

FE-37 
Частота высокочастотного 

впрыска 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0-1000 Гц, если установлено значение 0, используется частота, которая в 4 раза больше 

номинальной частоты электродвигателя по умолчанию 

FE-38 
Включена оперативная 

компенсация положения ротора 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1: Разрешено; 2: Запрещено 

FE-44 Индуктивность по оси D 
Заводское 

значение 
7000 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 
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FE-45 Индуктивность по оси Q 
Заводское 
значение 

7000 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

× 

FE-46 Сопротивление статора 
Заводское 

значение 
2700 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 

0-60000 (параметр изменен после распознавания, параметр PI цепи тока изменится после 

изменения вручную) 

FE-47 
Единица измерения 

индуктивности/сопротивления 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

 

 

 

Диапазон 
настройки 

Разряд единиц: 
0：uH 1：10uH 2：100uH 

индуктивность 

Разряд десятков: 
0：mΩ 1：10mΩ 

сопротивление 

Разряд сотен: 

коэффициент обратной 0：×1 1：×10 2：×100 

электродвижущей силы 

FE-48 
Коэффициент 

противоэлектродвижущей силы 

Заводское 

значение 
500 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 

0-60000 требуется динамическое распознавание, для оценки можно использовать 

130*ОЭДС/частоту 

FE-49 
Параметр интеграции цепи 

тока по оси D 

Заводское 

значение 
200 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

FE-50 
Параметр пропорции цепи тока 

по оси D 

Заводское 

значение 
300 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

FE-51 
Параметр интеграции цепи 

тока по оси Q 

Заводское 

значение 
200 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

FE-52 
Параметр пропорции цепи тока 

по оси Q 

Заводское 

значение 
300 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0-60000 (распознавание и автоматический расчет параметров) 

FE-53 
Сопротивление статора тормоза 

постоянного тока 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
2 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0～60000 

 

FE-54 

Отображение коэффициента 

фильтрации скорости 

вращения 

Заводское 

значение 

 

5 
Уровень 

безопасности 

 

1 
Изме 

н. 

 

○ 

FE-55 
Отображение коэффициента 

фильтрации частоты 

Заводское 

значение 
5 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

 

FE-56 

Отображение коэффициента 

фильтрации тока крутящего 

момента 

Заводское 

значение 

 

5 
Уровень 

безопасности 

 

1 
Изме 

н. 

 

○ 

Диапазон 

настройки 

0-10, чем больше значение, тем больше глубина фильтрации, тем стабильнее отображение, но 

задержка увеличивается 

FE-57 Количество проводов кодера 
Заводское 
значение 

1024 
Уровень 

безопасности 
0 

Изме 
н. 

× 

Диапазон 

настройки 
1~8192 

FE-58 Тип кодера 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0: инкрементальный кодер ABZ 
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FE-59 
Последовательность фаз AB 

инкрементного кодера ABZ 

Заводское 
значение 

0 
Уровень 

безопасности 
0 

Изме 
н. 

○ 

FE-60 
Последовательность фаз UVW 

кодера UVW 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: Положительный; 1: Отрицательный 

FE-61 
Число пар полюсов 

вращающегося трансформатора 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
1～10000 

 

FE-62 

Настройка знаменателя 

коэффициента изменения 

скорости PG 

Заводское 

значение 

 

1 
Уровень 

безопасности 

 

0 
Изме 

н. 

 

× 

 

FE-63 

Настройка числителя 

коэффициента изменения 

скорости PG 

Заводское 

значение 

 

1 
Уровень 

безопасности 

 

0 
Изме 

н. 

 

× 

Диапазон 

настройки 
0～1000 

 Для использования энкодера требуется интерфейсная плата энкодера, например, SL-PG-3, подробности 

подключения см. в разделе Интерфейсная плата энкодера. 

 В случае соединения кодера с валом электродвигателя через шестерню и другие механизмы 

переключения скоростей необходимо правильно установить FE-62 «Установка знаменателя 

коэффициента передачи скорости PG», FE-63 «Установка числителя коэффициента передачи скорости 

PG», зависимость между скоростью вращения кодера и скоростью вращения электродвигателя: 

Скорость вращения электродвигателя = скорость вращения кодера × FE-63 «Установка числителя 

коэффициента передачи скорости PG» ÷ FE-62 «Установка знаменателя коэффициента передачи скорости PG» 

Внима 

ние : При установке коэффициента передачи скорости кодера число пар полюсов электродвигателя 

должно быть кратными целыми "Настройка знаменателя коэффициента передачи скорости PG"/"Настройка 

числителя коэффициента передачи скорости PG" 
 

FE-64 
Время фильтрации при 

измерении скорости PG 

Заводское 

значение 
0.005s 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.000s ～ 2.000s 

 FE-64 «Время фильтрации при измерении скорости PG»: измерение скорости кодера фильтруется с 

помощью FE-64. При высоких требованиях к динамическим характеристикам FE-64 не может быть 

настроен большим. 

FE-65 Угол установки PG 
Заводское 

значение 
0.0° 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～359.9° 

 FE-65 «Угол установки кодера»: Данный функциональный код действителен для всех типов кодеров и 

используется для установки угла начала установки кодера относительно магнитного полюса. Угол 

установки кодера может быть получен как при настройке без нагрузки, так и при настройке с нагрузкой, 

после повторной установки кодера или замены кодера необходимо провести повторное распознавание 

угла установки. 
 

FE-66 Действие при обрыве связи PG 
Заводское 

значение 
2 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: Несрабатывание 1: Сигнализация 2: Неисправность и свободная остановка 

! 

138



 

 

 

FE-67 
Время обнаружения обрыва связи 

PG 

Заводское 
значение 

1.0s 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0.1s ～ 10.0s 

 Действие обрыва связи PG: если заданная частота регулятора скорости больше 0,5 Гц, а кодер не 

генерирует импульс в течение FE-67 «Время обнаружения обрыва связи PG», то PG считается 

отключенным, действие обрыва связи обработано по FE-66 «Действие обрыва связи PG». Обнаружение 

отключения PG проводится только для управления V/F с PG и векторного управления с PG. 
 

FE-68 Включен сигнал Z 
Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0: Не использовать сигнал  Z кодера 1: Использовать сигнал Z кодера 

FE-68 «Разрешение сигнала Z»: этот функциональный код имеет смысл только в том случае, если кодер 

является инкрементальным, коррекция сигнала Z включена по умолчанию, можно устранить кумулятивное 

отклонение от заданной позиции. В некоторых случаях великие помехи для сигнала Z кодера могут привести к 

разносу двигателя или ухудшению производительности электродвигателя, а в серьезных случаях может даже 

сообщать о соответствующих неисправностях кодера. При этом можно установить FE-68 в 0, чтобы отменить 

коррекцию сигнала Z, после отмены коррекции сигнала Z не сообщать о соответствующих неисправностях 

кодера, но если сигнал AB имеет кумулятивную погрешность из-за внешних помех (обычно сигнал Z более 

восприимчив к помехам) или по другим причинам, в конечном итоге может производиться разнос двигателя. 

Оптимальным решением является уменьшение помех сигналу кодера путем разделения линий кодера и 

силовых линий, исключения источников помех и увеличения магнитного кольца кодера. 
 

FE-69 
Не включено измерение 

скорости в режиме PG 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: запрещено 1: разрешено 

 FE-69 «Разрешение измерения скорости в режиме без PG»: эта функция может быть использована для 

включения функции измерения скорости в режиме без PG, результаты измерения скорости можно 

просмотреть в FU-04 (ед. изм. 0,1 Гц). 
 

FE-70 
Повторное распознавание 

угла установки PG 

Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: запрещено 1: разрешено 

 FE-70 «Повторное распознавание угла установки кодера»: в режиме управления FVC после повторной 

установки кодера или регулировки положения можно установить этот бит как 1, после прямого запуска 

автоматически завершится распознавание угла установки и установить это положение как 0. 

 

Вним: При использовании данной функции убедитесь, что направление энкодера задано правильно. 

 

FE-74 
Кратное частоты при 

превышении скорости 

Заводское 

значение 
120% 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 

0-200% используется для определения сигнала тревоги о превышении скорости; в процентах от 

максимальной частоты 

FE-75 
Время обнаружения 

превышения скорости 

Заводское 
значение 

0.005s 
Уровень 

безопасности 
0 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0.001s～0.600s 

! 
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FE-76 

Значение обнаружения 

чрезмерного смещения 

скорости 

Заводское 

значение 
10% 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0%～50% 

FE-77 

Время обнаружения 

чрезмерного смещения 

скорости 

Заводское 

значение 
5.0s 

Уровень 

безопасности 
0 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0.0s～60.0s 

6.15 Параметры связи FF 

FF-00 Выбор совместимости связи 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: нет 1: совместимость с тремя поколениями оборудования 

FF-01 Формат связи USER 
Заводское 

значение 
2 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0：8/N/1 1：8/E/1 2：8/O/1 3：8/N/2 

FF-02 
Скорость передачи данных 

связи USER 

Заводское 

значение 
4 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0：1200bps 1：2400bps 2：4800bps 3：9600bps 4：19200bps 5：38400bps 

FF-03 Адрес связи USER 
Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0～247 

FF-10 Выбор слова процесса связи 1 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 

FF-11 Выбор слова процесса связи 2 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 

FF-12 Выбор слова процесса связи 3 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 

FF-13 Выбор слова процесса связи 4 
Заводское 
значение 

0 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 

FF-14 Выбор слова процесса связи 5 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 
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FF-15 

 

Выбор слова процесса связи 6 
Заводское 

значение 

 

0 
Уровень 

безопасности 

 

1 
Изме 

н. 

 

○ 

Диапазон 
настройки 

Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 

FF-16 Выбор слова процесса связи 7 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 

FF-17 Выбор слова процесса связи 8 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
Соответствуют параметрам мониторинга 0-100 

FF-20 
Адрес данного устройства 

связи CAN 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
1～63 

FF-21 
Скорость передачи данных 

связи CAN 

Заводское 

значение 
1 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
× 

Диапазон 

настройки 
0：1M 1：500K 2：250K 3：125K 4：100K 5：50K 

 

 Протокол RS485 Modbus-RTU преобразователя частоты высокого напряжения «SELECTRIC» включает 

три уровня: физический уровень, канальный уровень и прикладной уровень. Физический уровень и 

канальный уровень используют протокол Modbus на основе RS485, а прикладной уровень осуществляет 

управление работой, остановкой, чтением и записью параметров преобразователя частоты. 

 Протокол Modbus-RTU является протоколом типа «ведущий-ведомый». Существует два типа связи 

между ведущим и ведомым устройствами: ведущее устройство просит, ведомое устройство отвечает; 

ведущее устройство передает по радио, ведомое устройство не отвечает. Только одно устройство может 

передавать по шине в любой момент времени, ведущее устройство опрашивает ведомое. Ведомое 

устройство не может отправить сообщение, не получив команду от ведущего устройства. Ведущее 

устройство может повторно посылать команды при наличии ошибки связи. Если в течение заданного 

времени не получен ответ, опрашиваемое ведомое устройство считается потерянным. Если ведомое 

устройство не может выполнить определенное сообщение, оно отправит ведущему устройству 

сообщение о аномалии. 

 Метод адресации параметров преобразователя частоты: 8 старших битов 16-битного адреса параметра 

Modbus - номер группы параметра, а 8 младших битов - порядковый номер параметра в группе, который 

адресуется в шестнадцатеричном формате. Например, адрес параметра F4-17: 0411H. Для 

коммуникационных переменных (управляющее слово, слово состояния и т.д.) номер группы параметров 

равен 50 (32H). Примечание: Коммуникационные переменные включают параметры преобразователя 

частоты, к которым можно получить доступ через коммуникацию, специфические для коммуникации 

командные переменные и переменные состояния. Номер группы параметров для связи, соответствующий 

коду меню, показан в следующей таблице: 
 

 

Код меню 

Номер 

группы 

параметров 

 

Код меню 

Номер 

группы 

параметров 

 

Код меню 

Номер 

группы 

параметров 

 

Код меню 

Номер 

группы 

параметров 

F0 0（00H） F5 5（05H） FA 10（0AH） FF 15（0FH） 

F1 1（01H） F6 6（06H） Fb 11（0BH） Fn 16（10H） 

F2 2（02H） F7 7（07H） Fc 12（0CH） FP 17（11H） 

— — — — Fd 13（0DH） FU 64（40H） 

F4 4（04H） F9 9（09H） — — — — 

 Тип данных при обмене данными: Данные, передаваемые при обмене данными, представляют собой 
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16-битное целое число, минимальную единицу можно определить по позиции десятичной точки 

параметра в списке параметров. Например: минимальная единица F0-06 «Максимальная частота» 

составляет 0,01 Гц, поэтому для протокола Modubus-RTU передача данных 5000 соответствует 50,00 Гц. 

 Таблица переменных команды связи: 
 

Наим. 
Адрес 

Modbus 
Измен. Описание 

 

 

 

 

 

 

Главное 

управляющее 

слово 

 

 

 

 

 

 

 

3200H 

 

 

 

 

 

 

 

○ 

Бит 0: Команда запуска, вступит в силу при записи 1 

Бит 1: Команда остановки, вступит в силу при записи 1 

Бит 2: Команда свободной остановки, вступит в силу при записи 

1 

Бит 3: Команда быстрой остановки, вступит в силу при записи 1 

Бит 4: Команда сброса отказов, вступит в силу при записи 1 

Бит 5: Не используется Бит 6: Не используется 

Бит 7: Не используется 

Бит 8: Перемещение толчками в прямом направлении, 

действительно 1 

Бит 9: Перемещение толчками в обратном направлении, 

действительно 1 

Бит 10: Не используется Бит 11: Не используется 

Бит 12: Не используется 

Бит 13: Не используется 

Бит 14: Доступ хоста к правам 
Бит 15: Доступ подчиненной машины к правам 

Заданная частота 

связи 
3201H ○ －320.00～320.00Hz 

Аналоговая 

величина главного 

компьютера 1 

3202H ○ 

 

 

Диапазон: -100,00%...100,00% 
Аналоговая 

величина главного 
компьютера 2 

3203H ○ 

 Таблица переменных состояния связи: 
 

Наим. 
Адрес 

Modbus 
Измен. Описание 

 

 

 

 

Главное слово 
состояния 

 

 

 

 

3210H 

 

 

 

 

△ 

Бит 0: Знак готовности системы Бит 8: Индикация опасности 

Бит 1: Знак сигнализации системы высокого напряжения 

Бит 2: Знак неисправности системы Бит 9: Нормальная индикация 

Бит 3: Знак эксплуатации системы высокого напряжения 

Бит 4: Знак задержки ожидания Бит 10: Индикация о работе в 

запуска прямом направлении 

Биты 5-7: Удерживание Бит 11: Индикация о работе в 

обратном направлении 

Биты 12-14: Удержание 

Бит 15: Статус держания 

токена 

Код 
неисправности 

3211H △ 
 

Избирательный 

выход слова 
процесса 1 

3212H △ Соответствует выбору FF-10 

Избирательный 

выход слова 
процесса 2 

3213H △ Соответствует выбору FF-11 

Избирательный 

выход слова 
процесса 3 

3214H △ Соответствует выбору FF-12 
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Наим. 
Адрес 

Modbus 
Измен. Описание 

Избирательный 

выход слова 
процесса 4 

3215H △ Соответствует выбору FF-13 

Избирательный 

выход слова 
процесса 5 

3216H △ Соответствует выбору FF-14 

Избирательный 

выход слова 
процесса 6 

3217H △ Соответствует выбору FF-15 

Избирательный 

выход слова 
процесса 7 

3218H △ Соответствует выбору FF-16 

Избирательный 

выход слова 

процесса 8 

3219H △ Соответствует выбору FF-17 

Аварийное слово 
ниже 16 битов 

321AH △ 
Выявить через Fb-01, см. Таблицу аварийных сигналов и методов их 
устранения на листе 160 

 Высоковольтный преобразователь частоты SDE8 поддерживает протокол Modbus в режиме RTU 

(удаленный терминальный блок). Поддерживаемые функции: функция 3 (чтение нескольких параметров, 

максимальное количество слов 50), функция 16 (запись нескольких параметров, максимальное 

количество слов 10), функция 8 (проверка цепи). Среди них функция 16 поддерживает радиовещание 

(адрес широковещательного сообщения 0). Как начало, так и конец кадра RTU отмечены временным 

интервалом не менее 3,5 символов (но 2 мс для скорости передачи данных 19200 бит/с и 38400 бит/с). 

 Формат кадра RTU следующий: 
 

Адрес ведомого 

устройства (1 

байт) 

Номер функции Modbus (1 байт) 
Данные (несколько 

байтов) 

CRC16 (2 

байта) 

 Функция 3: чтение нескольких параметров. Количество слов для чтения колеблется от 1 до 50. 

 Функция 16: запись нескольких параметров. Количество слов для записи колеблется от 1 до 10. 

 Функция 8: кольцевая проверка, номер функции проверки 0000H, кадр должен быть возвращен с 

оригинальной формой. 

 Аномальный ответ: когда ведомая станция не может выполнить запрос, отправленный ведущей 

станцией, она возвращает сообщение об аномальном ответе. 

6.16 Настройки сенсорного экрана FM 

Запись о неисправности: (адрес в формате HEX) 
 

FM-00 Доступ потребителя 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 
настройки 

Ввод пароля для входа в систему 

FM-01 Действия пользователя 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0: нет 1: инициализация параметров оператора 

2: инициализация администратора и следующих параметров 

FM-02 Уровень защиты параметров 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0→3 (0: недействительно, прочие: уровень безопасности) 
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FM-03 
Старый пароль 

администратора 

Заводское 
значение 

0 
Уровень 

безопасности 
1 

Изме 
н. 

○ 

Диапазон 

настройки 
0→65535 

FM-04 Новый пароль администратора 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0→65535 

FM-05 Новый пароль администратора 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
0→65535 

FM-11 Регистрационный код ПО 
Заводское 

значение 
0 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
Ввести регистрационный код ПО 

FM-12 
Время действия лицензии на 

ПО 

Заводское 

значение 
21600 

Уровень 

безопасности 
1 

Изме 

н. 
○ 

Диапазон 

настройки 
1→65535 ч 

6.17 Запись о неисправности 

Запись о неисправности: (адрес в формате HEX) 
 

Запись о 

неисправности 1 
Запись о неисправности 2 Запись о неисправности 3 

Запись о 

неисправности 4 

Адрес Наим. Адрес Наим. Адрес Наим. Адрес Наим. 

5000 
Наим. 

неисправности 
5020 Наим. неисправности 5040 

Наим. 
неисправности 

5060 
Наим. 

неисправности 

5001 
Временная метка 
(старший байт) 

5021 
Временная метка 
(старший байт) 

5041 
Временная метка 
(старший байт) 

5061 
Временная 

метка 
(старший байт) 

5002 
Временная метка 

(младший байт) 
5022 

Временная метка 

(младший байт) 
5042 

Временная метка 

(младший байт) 
5062 

Временная 
метка 

(младший байт) 

5003 Выходной ток 5023 Выходной ток 5043 Выходной ток 5063 Выходной ток 

5004 
Выходное 

напряжение 
5024 Выходное напряжение 5044 

Выходное 
напряжение 

5064 
Выходное 

напряжение 

5005 Входной ток 5025 Входной ток 5045 Входной ток 5065 Входной ток 

5006 
Входное 

напряжение 
5026 Входное напряжение 5046 

Входное 

напряжение 
5066 

Входное 

напряжение 

5007 
Значение 

мгновенного 

выходного тока 

5027 
Значение мгновенного 

выходного тока 
5047 

Значение 

мгновенного 

выходного тока 

5067 
Значение 

мгновенного 

выходного тока 

 

5008 

Значение 

мгновенного 

выходного 
напряжения 

 

5028 
Значение мгновенного 

выходного напряжения 

 

5048 

Значение 

мгновенного 

выходного 
напряжения 

 

5068 

Значение 

мгновенного 

выходного 
напряжения 

5009 

Значение 

мгновенного 
входного тока 

5029 
Значение мгновенного 

входного тока 
5049 

Значение 

мгновенного 
входного тока 

5069 

Значение 

мгновенного 
входного тока 

 

500A 

Значение 

мгновенного 

выходного 

напряжения 

 

502A 

 

Значение мгновенного 

выходного напряжения 

 

504A 

Значение 

мгновенного 

выходного 

напряжения 

 

506A 

Значение 

мгновенного 

выходного 

напряжения 
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Запись о 

неисправности 1 
Запись о неисправности 2 Запись о неисправности 3 

Запись о 

неисправности 4 

500B 
Значение 

выходного тока 
до 2 мс 

502B 
Значение выходного тока 

до 2 мс 
504B 

Значение выходного 

тока до 2 мс 
506B 

Значение 

выходного тока 
до 2 мс 

 

500C 

Значение 

выходного 

напряжения до 2 

мс 

 

502C 
Значение выходного 

напряжения до 2 мс 

 

504C 
Значение выходного 

напряжения до 2 мс 

 

506C 

Значение 

выходного 

напряжения до 2 

мс 

500D 

Значение 

входного тока до 
2 мс 

502D 
Значение входного тока до 

2 мс 
504D 

Значение входного 

тока до 2 мс 
506D 

Значение 

входного тока до 
2 мс 

 

500E 

Значение 

входного 

напряжения до 2 
мс 

 

502E 
Значение входного 

напряжения до 2 мс 

 

504E 
Значение входного 

напряжения до 2 мс 

 

506E 

Значение 

входного 

напряжения до 2 
мс 

500F Рабочая частота 502F Рабочая частота 504F Рабочая частота 506F Рабочая частота 

5010 Заданная частота 5030 Заданная частота 5050 Заданная частота 5070 
Заданная 

частота 

5011 
Частота работы 

до 2 мс 
5031 Частота работы до 2 мс 5051 

Частота работы до 2 

мс 
5071 

Частота работы 

до 2 мс 

5012 
Заданная частота 

до 2 мс 
5032 Заданная частота до 2 мс 5052 

Заданная частота до 
2 мс 

5072 
Заданная 

частота до 2 мс 

5013 
Выходная 
мощность 

5033 Выходная мощность 5053 Выходная мощность 5073 
Выходная 
мощность 

5014 
Входная 

мощность 
5034 Входная мощность 5054 Входная мощность 5074 

Входная 

мощность 

5015 

Информация о 

состоянии 
системы 

5035 
Информация о состоянии 

системы 
5055 

Информация о 

состоянии системы 
5075 

Информация о 

состоянии 
системы 

5016 

Состояние 

блоков 1-4 фазы 

U 

5036 
Состояние блоков 1-4 

фазы U 
5056 

Состояние блоков 

1-4 фазы U 
5076 

Состояние 

блоков 1-4 фазы 

U 

5017 
Состояние 

блоков 5-8 фазы 
U 

5037 
Состояние блоков 5-8 

фазы U 
5057 

Состояние блоков 

5-8 фазы U 
5077 

Состояние 

блоков 5-8 фазы 
U 

5018 

Состояние 

блоков 9-C фазы 
U 

5038 
Состояние блоков 9-C 

фазы U 
5058 

Состояние блоков 

9-C фазы U 
5078 

Состояние 

блоков 9-C фазы 
U 

5019 

Состояние 

блоков 1-4 фазы 

V 

5039 
Состояние блоков 1-4 

фазы V 
5059 

Состояние блоков 

1-4 фазы V 
5079 

Состояние 

блоков 1-4 фазы 

V 

501A 
Состояние 

блоков 5-8 фазы 
V 

503A 
Состояние блоков 5-8 

фазы V 
505A 

Состояние блоков 
5-8 фазы V 

507A 
Состояние 

блоков 5-8 фазы 
V 

501B 

Состояние 

блоков 9-C фазы 
V 

503B 
Состояние блоков 9-C 

фазы V 
505B 

Состояние блоков 

9-C фазы V 
507B 

Состояние 

блоков 9-C фазы 
V 

501C 
Состояние 

блоков 1-4 фазы 

W 

503C 
Состояние блоков 1-4 

фазы W 
505C 

Состояние блоков 

1-4 фазы W 
507C 

Состояние 

блоков 1-4 фазы 

W 

501D 
Состояние 

блоков 5-8 фазы 
W 

503D 
Состояние блоков 5-8 

фазы W 
505D 

Состояние блоков 

5-8 фазы W 
507D 

Состояние 

блоков 5-8 фазы 
W 

501E 

Состояние 

блоков 9-C фазы 
W 

503E 
Состояние блоков 9-C 

фазы W 
505E 

Состояние блоков 

9-C фазы W 
507E 

Состояние 

блоков 9-C фазы 
W 

501F 
Среднее 

напряжение 

шины блока 

503F 
Среднее напряжение 

шины блока 
505F 

Среднее 

напряжение шины 

блока 

507F 
Среднее 

напряжение 

шины блока 
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 Код неисправности и наименование преобразователя частоты: 

6.18 Мониторинг данных FU 

1200 FU-00 Рабочая частота Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

1201 FU-01 Процент рабочей частоты Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1202 FU-02 Заданная частота Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

1204 FU-04 Выходная частота измерения Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

1207 FU-07 Значение обратной связи PID Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1208 FU-08 Заданное значение PID Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1209 FU-09 Выходное значение PID Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

120B FU-11 Входной процент AI1 Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

120C FU-12 Входной процент AI2 Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

120D FU-13 Входной процент AI3 Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1212 FU-18 Выходной ток Минимальная единица 0.1A Измен. △ 

1213 FU-19 Процент от выходного тока Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1214 FU-20 Входной ток Минимальная единица 0.1A Измен. △ 

1215 FU-21 Входной ток фазы R Минимальная единица 1 Измен. △ 

1216 FU-22 Входной ток фазы S Минимальная единица 1 Измен. △ 

1217 FU-23 Входной ток фазы T Минимальная единица 1 Измен. △ 

1218 FU-24 Выходной ток фазы U Минимальная единица 1 Измен. △ 

1219 FU-25 Выходной ток фазы V Минимальная единица 1 Измен. △ 

121A FU-26 Выходной ток фазы W Минимальная единица 1 Измен. △ 

121F FU-31 Выходное напряжение Минимальная единица 1V Измен. △ 

1223 FU-35 Выходная мощность Минимальная единица 1KW Измен. △ 

1226 FU-38 Входное напряжение Минимальная единица 1V Измен. △ 

1227 FU-39 Входная мощность Минимальная единица 1KW Измен. △ 

1228 FU-40 Входное напряжение линии RS Минимальная единица 1 Измен. △ 

1229 FU-41 Входное напряжение линии ST Минимальная единица 1 Измен. △ 

0：Нет неисправности 13: Удержание 

1: Обрыв связи HMI 14: Превышение скорости 

2: Обрыв связи потребителя электродвигателя 

3: Обрыв связи PLC 15: Перегрузка преобразователя 

4: Неисправность вентилятора частоты 

5: Внешняя неисправность 16: Обрыв связи аналогового сигнала 

6: Защита от необычной AI1 

потери скорости 17: Обрыв связи аналогового сигнала 

7: Недостаточное напряжение AI2 

питания 18: Обрыв связи аналогового сигнала 

8: Ошибка последовательности AI3 

фаз источника питания 

9: Удержание 

10：Обрыв выходной фазы 

11: Незначительная 

неисправность блока 

12: Перегрузка 

электродвигателя 

19: Неисправность терморегулятора 
20: Обнаружение аномальной 

мощности 

21: Отказ настройки электродвигателя 

22-29: Удержание 

30: Выходной сверхток 

31: Перенапряжение источника 

питания 

32: Защита от открытия двери 

33: Серьезная неисправность 

блока 

34: Аномалия основного контура 

35: Перегрев трансформатора 

36: Неисправность заклинивания 

ротора 

37: Неисправность аппаратного 

обеспечения преобразователя 

частоты 

38-39: Удержание

40: Ошибка выходной фазы 

41: Защита от входной перегрузки 

42: Защита электродвигателя от 

недогрузки 

43-44: Удержание 

45: Неисправность параллельной

блокировки 

46-49: Удержание 

50: Неисправность аварийной

остановки 
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122A FU-42 Входное напряжение линии TR Минимальная единица 1 Измен. △ 

122B FU-43 Выходное напряжение линии UV Минимальная единица 1 Измен. △ 

122C FU-44 Выходное напряжение линии VW Минимальная единица 1 Измен. △ 

122D FU-45 Выходное напряжение линии WU Минимальная единица 1 Измен. △ 

122E FU-46 Цикл опроса связи Минимальная единица 1 Измен. △ 

122F FU-47 Количество ошибок связи Минимальная единица 1 Измен. △ 

1231 FU-49 
Совокупное время работы 

вентилятора 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1232 FU-50 
Состояние цифровых входных / 

выходных клемм 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1234 FU-52 
Информация о состоянии блока 

U1-4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1235 FU-53 
Информация о состоянии блока 

U2-8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1236 FU-54 
Информация о состоянии блока 

V1-4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1237 FU-55 
Информация о состоянии блока 

V2-8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1238 FU-56 
Информация о состоянии блока 

W1-4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1239 FU-57 
Информация о состоянии блока 

W2-8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

123A FU-58 
Информация о состоянии блока 

U9V9W9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

123B FU-59 Код неисправности системы Минимальная единица 1 Измен. △ 

124A FU-74 
Номинальная мощность 

преобразователя частоты 
Минимальная единица 1KW Измен. △ 

124B FU-75 
Номер версии программного 

обеспечения DSP 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1260 FU-96 Выходной процент AO1 Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1261 FU-97 Выходной процент AO2 Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1262 FU-98 Выходной процент AO3 Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1263 FU-99 Выходной процент AO4 Минимальная единица 0.01% Измен. △ 

1264 FU-100 Информация о производителе Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Распознавание производителя 

1265 FU-101 Номер ID оборудования Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Распознавание вида продукции 

1266 FU-102 Номер ID ПО Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Распознавание версии ПО 

1267 FU-103 Динамический проверочный код Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Для запроса на динамический пароль 

1268 FU-104 Системные часы (младшие 16 бит) Минимальная единица 1 Измен. △ 

1269 FU-105 Системные часы (старшие 16 бит) Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание За основу взят 1970 год 

126A FU-106 
Состояние системы 

(старшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

126B FU-107 
Состояние системы 

(старшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 
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126C FU-108 
Состояние выключателя 

(младшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

126D FU-109 
Состояние выключателя (старшие 

16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Соответствует переключатель первичной цепи 

126E FU-110 
Входной счетчик электроэнергии 

(младшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

126F FU-111 
Входной счетчик электроэнергии 

(старшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Измерение входной мощности 

1270 FU-112 
Выходной счетчик 

электроэнергии (младшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1271 FU-113 
Выходной счетчик 

электроэнергии (старшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Измерение выходной мощности 

1272 FU-114 Ном. мощность Минимальная единица 1KW Измен. △ 

1273 FU-115 Номинальное входное напряжение Минимальная единица 1V Измен. △ 

1274 FU-116 Номинальный входной ток Минимальная единица 1A Измен. △ 

1275 FU-117 Номинальное входное напряжение Минимальная единица 1V Измен. △ 

1276 FU-118 Номинальный входной ток Минимальная единица 1A Измен. △ 

1277 FU-119 
Время использования 

оборудования 
Минимальная единица 1h Измен. △ 

1278 FU-120 
Время однократной работы 

оборудования 
Минимальная единица 1h Измен. △ 

1279 FU-121 
Совокупное время работы 

вентилятора 
Минимальная единица 1h Измен. △ 

127A FU-122 Код неисправности Минимальная единица 1 Измен. △ 

127B FU-123 
Предупреждающее сообщение 

(младшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

127C FU-124 
Предупреждающее сообщение 

(старшие 16 бит) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

127D FU-125 
Уровень пользователя для входа в 

систему 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

 

Описание 

0: Инженер-прикладник 

1: Инженер-технолог 

2: Менеджер по продукту 

3: Инженер-эксперт 

127E FU-126 
Источник текущего частотного 

канала 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание 0: HMI 1: Связь 2: AI1 3: AI2 4: AI3 5: Удержание 

127F FU-127 
Источник текущего стартстопного 

канала 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание 0: HMI 1: Связь 2: AI1 3: AI2 4: AI3 5: Удержание 

1280 FU-128 Состояние клеммы DI Минимальная единица 1 Измен. △ 

1281 FU-129 Состояние клеммы DO Минимальная единица 1 Измен. △ 

1283 FU-131 
Оставшееся время 

автоматического перезапуска 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Действует в процессе автоматического сброса 
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1284 FU-132 
Оставшееся количество 

автоматического перезапуска 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Действует в процессе автоматического сброса 

1285 FU-133 
Обратный отсчет времени 

задержки остановки (сек.) 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Наличие сигнализации аварийной остановки с задержкой 

1286 FU-134 Текущий режим управления Минимальная единица 1 Измен. △ 

 

 

Описание 

0: Не загружен 1: Асинхронный электродвигатель VF 

2: Вектор асинхронного электродвигателя 

3: Синхронный электродвигатель VF 4: Вектор синхронного электродвигателя 

5: Синхронный электродвигатель с постоянными магнитами 

6: Источник питания 7: Генератор 8: Управление SVG 

1295 FU-149 
Номер ID распределительного 

шкафа 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1296 FU-150 Количество слоев байпаса блока Минимальная единица 1 Измен. △ 

1297 FU-151 
Сумма напряжений шины блока 

фазы U 
Минимальная единица 1V Измен. △ 

1298 FU-152 
Сумма напряжений шины блока 

фазы V 
Минимальная единица 1V Измен. △ 

1299 FU-153 
Сумма напряжений шины блока 

фазы W 
Минимальная единица 1V Измен. △ 

129A FU-154 
Информация о состоянии блока 

U1 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

129B FU-155 
Информация о состоянии блока 

U2 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

129C FU-156 
Информация о состоянии блока 

U3 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

129D FU-157 
Информация о состоянии блока 

U4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

129E FU-158 
Информация о состоянии блока 

U5 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

129F FU-159 
Информация о состоянии блока 

U6 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12A0 FU-160 
Информация о состоянии блока 

U7 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12A1 FU-161 
Информация о состоянии блока 

U8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12A2 FU-162 
Информация о состоянии блока 

U9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Bit0-11: напряжение шины Bit12-15: состояние 

12A6 FU-166 
Информация о состоянии блока 

V1 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12A7 FU-167 
Информация о состоянии блока 

V2 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12A8 FU-168 
Информация о состоянии блока 

V3 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12A9 FU-169 
Информация о состоянии блока 

V4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12AA FU-170 
Информация о состоянии блока 

V5 
Минимальная единица 1 Измен. △ 
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12AB FU-171 
Информация о состоянии блока 

V6 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12AC FU-172 
Информация о состоянии блока 

V7 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12AD FU-173 
Информация о состоянии блока 

V8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12AE FU-174 
Информация о состоянии блока 

V9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Bit0-11: напряжение шины Bit12-15: состояние 

12B2 FU-178 
Информация о состоянии блока 

W1 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12B3 FU-179 
Информация о состоянии блока 

W2 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12B4 FU-180 
Информация о состоянии блока 

W3 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12B5 FU-181 
Информация о состоянии блока 

W4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12B6 FU-182 
Информация о состоянии блока 

W5 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12B7 FU-183 
Информация о состоянии блока 

W6 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12B8 FU-184 
Информация о состоянии блока 

W7 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12B9 FU-185 
Информация о состоянии блока 

W8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12BA FU-186 
Информация о состоянии блока 

W9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

Описание Bit0-11: напряжение шины Bit12-15: состояние 

12BE FU-190 
Температура точки зондирования 

I блока U1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12BF FU-191 
Температура точки зондирования 

I блока U2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12C0 FU-192 
Температура точки зондирования 

I блока U3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12C1 FU-193 
Температура точки зондирования 

I блока U4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12C2 FU-194 
Температура точки зондирования 

I блока U5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12C3 FU-195 
Температура точки зондирования 

I блока U6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12C4 FU-196 
Температура точки зондирования 

I блока U7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12C5 FU-197 
Температура точки зондирования 

I блока U8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12C6 FU-198 
Температура точки зондирования 

I блока U9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12CA FU-202 
Температура точки зондирования 

I блока V1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12CB FU-203 
Температура точки зондирования 

I блока V2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

150



 

 

 

12CC FU-204 
Температура точки зондирования 

I блока V3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12CD FU-205 
Температура точки зондирования 

I блока V4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12CE FU-206 
Температура точки зондирования 

I блока V5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12CF FU-207 
Температура точки зондирования 

I блока V6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12D0 FU-208 
Температура точки зондирования 

I блока V7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12D1 FU-209 
Температура точки зондирования 

I блока V8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12D2 FU-210 
Температура точки зондирования 

I блока V9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12D6 FU-214 
Температура точки зондирования 

I блока W1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12D7 FU-215 
Температура точки зондирования 

I блока W2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12D8 FU-216 
Температура точки зондирования 

I блока W3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12D9 FU-217 
Температура точки зондирования 

I блока W4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12DA FU-218 
Температура точки зондирования 

I блока W5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12DB FU-219 
Температура точки зондирования 

I блока W6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12DC FU-220 
Температура точки зондирования 

I блока W7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12DD FU-221 
Температура точки зондирования 

I блока W8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12DE FU-222 
Температура точки зондирования 

I блока W9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E2 FU-226 
Температура точки зондирования 

II блока U1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E3 FU-227 
Температура точки зондирования 

II блока U2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E4 FU-228 
Температура точки зондирования 

II блока U3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E5 FU-229 
Температура точки зондирования 

II блока U4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E6 FU-230 
Температура точки зондирования 

II блока U5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E7 FU-231 
Температура точки зондирования 

II блока U6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E8 FU-232 
Температура точки зондирования 

II блока U7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12E9 FU-233 
Температура точки зондирования 

II блока U8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 
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12EA FU-234 
Температура точки зондирования 

II блока U9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12EE FU-238 
Температура точки зондирования 

II блока V1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12EF FU-239 
Температура точки зондирования 

II блока V2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12F0 FU-240 
Температура точки зондирования 

II блока V3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12F1 FU-241 
Температура точки зондирования 

II блока V4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12F2 FU-242 
Температура точки зондирования 

II блока V5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12F3 FU-243 
Температура точки зондирования 

II блока V6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12F4 FU-244 
Температура точки зондирования 

II блока V7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12F5 FU-245 
Температура точки зондирования 

II блока V8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12F6 FU-246 
Температура точки зондирования 

II блока V9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12FA FU-250 
Температура точки зондирования 

II блока W1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12FB FU-251 
Температура точки зондирования 

II блока W2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12FC FU-252 
Температура точки зондирования 

II блока W3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12FD FU-253 
Температура точки зондирования 

II блока W4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12FE FU-254 
Температура точки зондирования 

II блока W5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

12FF FU-255 
Температура точки зондирования 

II блока W6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1300 FU-256 
Температура точки зондирования 

II блока W7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1301 FU-257 
Температура точки зондирования 

II блока W8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1302 FU-258 
Температура точки зондирования 

II блока W9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1306 FU-262 
Температура точки зондирования 

III блока U1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1307 FU-263 
Температура точки зондирования 

III блока U2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1308 FU-264 
Температура точки зондирования 

III блока U3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1309 FU-265 
Температура точки зондирования 

III блока U4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

130A FU-266 
Температура точки зондирования 

III блока U5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 
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130B FU-267 
Температура точки зондирования 

III блока U6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

130C FU-268 
Температура точки зондирования 

III блока U7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

130D FU-269 
Температура точки зондирования 

III блока U8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

130E FU-270 
Температура точки зондирования 

III блока U9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1312 FU-274 
Температура точки зондирования 

III блока V1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1313 FU-275 
Температура точки зондирования 

III блока V2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1314 FU-276 
Температура точки зондирования 

III блока V3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1315 FU-277 
Температура точки зондирования 

III блока V4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1316 FU-278 
Температура точки зондирования 

III блока V5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1317 FU-279 
Температура точки зондирования 

III блока V6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1318 FU-280 
Температура точки зондирования 

III блока V7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1319 FU-281 
Температура точки зондирования 

III блока V8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

131A FU-282 
Температура точки зондирования 

III блока V9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

131E FU-286 
Температура точки зондирования 

III блока W1 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

131F FU-287 
Температура точки зондирования 

III блока W2 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1320 FU-288 
Температура точки зондирования 

III блока W3 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1321 FU-289 
Температура точки зондирования 

III блока W4 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1322 FU-290 
Температура точки зондирования 

III блока W5 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1323 FU-291 
Температура точки зондирования 

III блока W6 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1324 FU-292 
Температура точки зондирования 

III блока W7 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1325 FU-293 
Температура точки зондирования 

III блока W8 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1326 FU-294 
Температура точки зондирования 

III блока W9 ℃ 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

132A FU-298 Состояние выпрямителя блока U1 Минимальная единица 1 Измен. △ 

132B FU-299 Состояние выпрямителя блока U2 Минимальная единица 1 Измен. △ 

132C FU-300 Состояние выпрямителя блока U3 Минимальная единица 1 Измен. △ 

132D FU-301 Состояние выпрямителя блока U4 Минимальная единица 1 Измен. △ 

132E FU-302 Состояние выпрямителя блока U5 Минимальная единица 1 Измен. △ 
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132F FU-303 Состояние выпрямителя блока U6 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1330 FU-304 Состояние выпрямителя блока U7 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1331 FU-305 Состояние выпрямителя блока U8 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1332 FU-306 Состояние выпрямителя блока U9 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1336 FU-310 Состояние выпрямителя блока V1 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1337 FU-311 Состояние выпрямителя блока V2 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1338 FU-312 Состояние выпрямителя блока V3 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1339 FU-313 Состояние выпрямителя блока V4 Минимальная единица 1 Измен. △ 

133A FU-314 Состояние выпрямителя блока V5 Минимальная единица 1 Измен. △ 

133B FU-315 Состояние выпрямителя блока V6 Минимальная единица 1 Измен. △ 

133C FU-316 Состояние выпрямителя блока V7 Минимальная единица 1 Измен. △ 

133D FU-317 Состояние выпрямителя блока V8 Минимальная единица 1 Измен. △ 

133E FU-318 Состояние выпрямителя блока V9 Минимальная единица 1 Измен. △ 

1342 FU-322 
Состояние выпрямителя блока 

W1 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1343 FU-323 
Состояние выпрямителя блока 

W2 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1344 FU-324 
Состояние выпрямителя блока 

W3 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1345 FU-325 
Состояние выпрямителя блока 

W4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1346 FU-326 
Состояние выпрямителя блока 

W5 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1347 FU-327 
Состояние выпрямителя блока 

W6 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1348 FU-328 
Состояние выпрямителя блока 

W7 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1349 FU-329 
Состояние выпрямителя блока 

W8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

134A FU-330 
Состояние выпрямителя блока 

W9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

134E FU-334 
Время разряда конденсатора 

блока U1 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

134F FU-335 
Время разряда конденсатора 

блока U2 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1350 FU-336 
Время разряда конденсатора 

блока U3 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1351 FU-337 
Время разряда конденсатора 

блока U4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1352 FU-338 
Время разряда конденсатора 

блока U5 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1353 FU-339 
Время разряда конденсатора 

блока U6 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1354 FU-340 
Время разряда конденсатора 

блока U7 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1355 FU-341 
Время разряда конденсатора 

блока U8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1356 FU-342 
Время разряда конденсатора 

блока U9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 
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135A FU-346 
Время разряда конденсатора 

блока V1 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

135B FU-347 
Время разряда конденсатора 

блока V2 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

135C FU-348 
Время разряда конденсатора 

блока V3 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

135D FU-349 
Время разряда конденсатора 

блока V4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

135E FU-350 
Время разряда конденсатора 

блока V5 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

135F FU-351 
Время разряда конденсатора 

блока V6 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1360 FU-352 
Время разряда конденсатора 

блока V7 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1361 FU-353 
Время разряда конденсатора 

блока V8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1362 FU-354 
Время разряда конденсатора 

блока V9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1366 FU-358 
Время разряда конденсатора 

блока W1 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1367 FU-359 
Время разряда конденсатора 

блока W2 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1368 FU-360 
Время разряда конденсатора 

блока W3 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

1369 FU-361 
Время разряда конденсатора 

блока W4 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

136A FU-362 
Время разряда конденсатора 

блока W5 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

136B FU-363 
Время разряда конденсатора 

блока W6 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

136C FU-364 
Время разряда конденсатора 

блока W7 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

136D FU-365 
Время разряда конденсатора 

блока W8 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

136E FU-366 
Время разряда конденсатора 

блока W9 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13A4 FU-420 Заданная частота Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

13A5 FU-421 Рабочая частота Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

13A6 FU-422 Выходная частота измерения Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

13A7 FU-423 Выходное напряжение Минимальная единица 1V Измен. △ 

13A8 FU-424 Выходной ток Минимальная единица 0.1A Измен. △ 

13A9 FU-425 Выходная мощность Минимальная единица 1kw Измен. △ 

13AA FU-426 Входное напряжение Минимальная единица 1V Измен. △ 

13AB FU-427 Входной ток Минимальная единица 0.1A Измен. △ 

13AC FU-428 Входная мощность Минимальная единица 1KW Измен. △ 

13AD FU-429 
Частота вращения 

электродвигателя 
Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

13AE FU-430 
Частота измерения электрической 

сети 
Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 

13AF FU-431 Заданная частота питания Минимальная единица 0.01Hz Измен. △ 
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13B0 FU-432 Заданное напряжение питания Минимальная единица 1V Измен. △ 

13B1 FU-433 
Эффективное значение 

напряжения фазы R 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13B2 FU-434 
Эффективное значение 

напряжения фазы S 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13B3 FU-435 
Эффективное значение 

напряжения фазы T 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13B4 FU-436 
Эффективное значение тока фазы 

R 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13B5 FU-437 
Эффективное значение тока фазы 

S 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13B6 FU-438 
Эффективное значение тока фазы 

T 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13C2 FU-450 Процент рабочей частоты Минимальная единица 1% Измен. △ 

13C3 FU-451 Процент заданной частоты Минимальная единица 1% Измен. △ 

13C4 FU-452 
Процент частоты электрической 

сети 
Минимальная единица 1% Измен. △ 

13C5 FU-453 Процент выходного напряжения Минимальная единица 1% Измен. △ 

13C6 FU-454 Процент от выходного тока Минимальная единица 1% Измен. △ 

13C7 FU-455 Процент выходной мощности Минимальная единица 1% Измен. △ 

13C8 FU-456 Процент входного напряжения Минимальная единица 1% Измен. △ 

13C9 FU-457 Процент входного тока Минимальная единица 1% Измен. △ 

13CA FU-458 Процент входной мощности Минимальная единица 1% Измен. △ 

13CB FU-459 Входной процент AI1 Минимальная единица 1% Измен. △ 

13CC FU-460 Входной процент AI2 Минимальная единица 1% Измен. △ 

13CD FU-461 Входной процент AI3 Минимальная единица 1% Измен. △ 

13CE FU-462 
Моделирование заданного 

процента 
Минимальная единица 1% Измен. △ 

13CF FU-463 Процент тока возбуждения Минимальная единица 1% Измен. △ 

13E0 FU-480 
Индикация управления 

постоянным магнитом 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13EA FU-490 Контроль готовности системы Минимальная единица 1 Измен. △ 

13EB FU-491 Знак готовности блока Минимальная единица 1 Измен. △ 

13EC FU-492 
Выход управляющего сигнала 

резервного главного механизма 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13ED FU-493 
Готовность переключения 

резервного главного механизма 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13EE FU-494 
Связь резервного главного 

механизма нормальна 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13EF FU-495 
Выход управляющего сигнала 

резервного ведомого механизма 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13F0 FU-496 
Готовность переключения 

резервного ведомого механизма 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

13F1 FU-497 
Связь резервного ведомого 

механизма нормальна 
Минимальная единица 1 Измен. △ 

 

13F2 

 

FU-498 

Настройка ведущего-ведомого 

резервирования данного 

устройства 

 

Минимальная единица 

 

1 

 

Измен. 

 

△ 

13F9 FU-505 Счетчик посадки электричества Минимальная единица 1 Измен. △ 
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13FA FU-506 Счетчик ошибок CAN Минимальная единица 1 Измен. △ 

13FB FU-507 Счетчик ошибок связи Минимальная единица 1 Измен. △ 

13FC FU-508 PLC отправляет данные 1 Минимальная единица 1 Измен. △ 

13FD FU-509 PLC отправляет данные 2 Минимальная единица 1 Измен. △ 

13FE FU-510 PLC принимает данные 1 Минимальная единица 1 Измен. △ 

13FF FU-511 PLC принимает данные 2 Минимальная единица 1 Измен. △ 
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7 Устранение неисправности и аварий 

7.1 Неисправности преобразователя частоты и методы их устранения 

Таблица неисправностей и методов их устранения: 

Код 

неиспра 
вности 

Тип 

неисправностей 
Возможная причина неисправности Метод устранения 

1 Ошибка связи HMI 
Линия связи нарушена или параметр 

неверный 

Проверьте линию связи или 

обратитесь в сервисную службу 

2 
Обрыв связи 

потребителя 

Неправильная настройка параметров 

связи 
Проверьте настройки меню FF 

Серьезная помеха связи 
Проверьте проводку и заземление 

цепи связи 

Главный компьютер не работает 
Проверьте главный компьютер и 

проводку 

3 Обрыв связи PLC 
Линия связи нарушена или параметр 

неверный 

Проверьте линию связи или 

обратитесь в сервисную службу 

4 
Неисправность 

вентилятора 

Повреждение контактора, управляющего 

вентилятором или неисправность линии 

Замените контактор или проверьте 

линию управления вентилятором 

5 
Внешняя 

неисправность 

Клемма внешней неисправности 

замкнута 
Устраните внешнюю неисправность 

6 
Защита от 

необычной потери 

скорости 

Состояние потери скорости длится 1 

минуту 

Правильно установите рабочие 

параметры 

Превышение скорости из-за обратного 

соединения PG 
Проверьте соединение PG 

7 
Недостаточное 

напряжение 

питания 

Аномальное входное напряжение или 
сбой питания во время работы 

Проверьте входное питание и 
проводку 

Есть сильный удар нагрузки Проверить нагрузку 

Обрыв входной фазы 
Проверьте входное питание и 

проводку 

8 

Ошибка 

последовательности 

фаз источника 

питания 

Измените последовательность 

входных фаз 

10 
Обрыв фазы на 

выходе 
Обрыв выходной фазы U, V, W 

Проверьте выходную проводку, 

проверьте двигатель и кабели 

11 
Незначительная 

неисправность 

блока 

12 
Перегрузка 

электродвигателя 

Ток двигателя превышает уровень 

обнаружения перегрузки и время 

обнаружения 

Проверить нагрузку 

Проверьте настройки защиты от 

перегрузки 

14 
Превышение 

скорости 

электродвигателя 

15 
Перегрузка 

преобразователя 

частоты 

Чрезмерная нагрузка 

Проверьте нагрузку или выберите 

преобразователь частоты высокой 

мощности 

Температура преобразователя частоты 

слишком высокая 

Проверьте вентилятор, воздуховод и 

температуру окружающей среды 

Время ускорения слишком мало Продлите время ускорения 
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Код 

неиспра 
вности 

Тип 

неисправностей 
Возможная причина неисправности Метод устранения 

  
Несущая частота установлена слишком 

высокой 

Уменьшите несущую волну или 

выберите преобразователь частоты 

большей мощности 

Несоответствующая кривая V/F 
Отрегулируйте кривую V/F и 

повышение крутящего момента 

 

Перезапустите работающий двигатель 

Установите пуск с отслеживанием 

скорости или запустите после полной 

остановки двигателя 

Входное напряжение слишком низкое Проверьте входное напряжение 

 

16 
Обрыв связи 

аналогового 

сигнала AI1 

 

Соединение разорвано или внешнее 

устройство не работает 

 

Проверьте внешнюю проводку и 

внешнее устройство 

 

17 
Обрыв связи 

аналогового 

сигнала AI2  

Неправильная настройка порога обрыва 
связи 

 

 

Проверить настройки Fb-35 
18 

Обрыв связи 

аналогового 

сигнала AI3 

 

19 
Неисправность 

регулятора 

температуры 

  

 

20 
Обнаружение 

аномальной 

мощности 

  

21 
Отказ настройки 
электродвигателя 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

30 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Выходной переток 

Короткое замыкание между фазами или 
на землю в двигателе или соединения 

Проверьте двигатель и соединение 

Пусковое напряжение слишком высокое 
Проверьте настройку повышения 

крутящего момента 

Время ускорения слишком мало Продлите время ускорения 

 

Несоответствующая кривая V/F 

Отрегулируйте кривую V/F или 

установленное повышение крутящего 

момента 

 

Перезапустите работающий двигатель 

Установите пуск с отслеживанием 

скорости; запустите после полной 

остановки двигателя 

Напряжение сети низкое Проверьте входное питание 

Время замедления слишком короткое Увеличьте время замедления 

Наличие потенциальной нагрузки или 

большой момент инерции нагрузки 

Добавьте подходящий компонент 

динамического торможения 

Аномальная нагрузка Проверьте нагрузку 

Мощность преобразователя частоты 

слишком мала 

Примените преобразователь частоты 

с большим классом мощности 

 

 

31 

 

 

Перенапряжение 

источника питания 

Аномальное входное напряжение Проверьте входное питание 

 

Перезапустите работающий двигатель 

Установите пуск с отслеживанием 

скорости; запустите после полной 

остановки двигателя 

Наличие потенциальной нагрузки или Выберите подходящий компонент 
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Код 

неиспра 
вности 

Тип 

неисправностей 
Возможная причина неисправности Метод устранения 

  большая инерция нагрузки динамического торможения 

Двигатель не работает нормально, с 

колебанием 

Отрегулировать параметр F2-03, 

уменьшить колебание 

Установлено слишком короткое время 

ускорения и замедления 

Увеличьте время ускорения и 

замедления соответствующим 

образом 

 

Инерция нагрузки большая 

Рассмотрите возможность 

использования компонента 

динамического торможения 

Неисправность цепи измерения 

напряжения 
Обратиться в сервисную службу 

 

32 
Защита при открытии 

двери 

Дверь шкафа не закрыта или ходовой 

выключатель поврежден 

Проверьте состояние закрытия двери 

шкафа, ходовой выключатель двери 

шкафа и его контакты 

 

33 
Серьезная 

неисправность 

блока 

  

34 
Аномалия 

основного контура 

  

 

 

 

35 

 

 

Перегрев 

фазосдвигающего 

трансформатора 

Температура окружающей среды 

слишком высокая 

Понизьте температуры окружающей 

среды 

Заблокирован воздуховод или поврежден 

вентилятор 

Очистите воздуховод или замените 

вентилятор 

 

Чрезмерная нагрузка 

Проверьте нагрузку или выберите 

преобразователь частоты высокой 

мощности 

 

36 
Неисправность 

заклинивания 

ротора 

  

 

37 

Неисправность 

аппаратного 

обеспечения 

преобразователя 

частоты 

  

40 
Ошибка выходной 

фазы 

  

41 
Защита от входной 

перегрузки 

  

 

42 
Защита 

электродвигателя от 

недогрузки 

  

 

45 
Неисправность 

параллельной 

блокировки 

  

 

50 
Неисправность 

аварийной 

остановки 

 

Вход внешней неисправности 
Проверьте периферийное 

оборудование 
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7.2 Аварийные сигналы преобразователя частоты и методы их устранения 

Таблица аварийных сигналов и методов их устранения: 
 

 

Наим. аварийных 

сигналов 

 

Содержание и описание 

 

Меры по устранению 

Соответству 

ющий бит 

аварийного 

слова 

Внешняя сигнализация 
Внешний аварийный сигнал 

действителен 

 
Bit0 

Обрыв связи Тайм-аут связи 
См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
Bit2 

Обрыв связи с сенсорным 

экраном 

Обрыв связи или ошибка 

параметра 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
Bit3 

Обрыв связи PLC 
Обрыв связи или ошибка 

параметра 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
Bit4 

 

 

Байпас блока 

Силовой модуль выходит из 

строя, преобразователь 

шунтирует его, и он работает 

под пониженным 

напряжением 

Запишите информацию о 

неисправности неисправного 

модуля и своевременно устраните ее 

после остановки преобразователя 

частоты 

 

Bit5 

Несоответствие ID PLC 
 Проверить соответствие 

идентификационного номера PLC 
Bit6 

 

Дверь шкафа открыта 

Дверь шкафа не закрыта, 

контрольный выключатель 

поврежден 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 

 

Bit7 

Аномалия контура 

контрольного источника 

питания 

Нет выходного сигнала в 

контуре контрольного 

источника питания или 

обнаружена неисправность 

Проверьте соединение контрольного 

источника питания 
 

Bit8 

Сигнализация об аномалии 

вентилятора 

  
Bit9 

Сигнализация о сроке 

службы вентилятора 

  
Bit10 

Сигнализация превышения 

скорости двигателя 

  
Bit11 

Обрыв фазы на выходе Обрыв фазы на выходе 
См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
Bit12 

Обрыв связи AI1 
Аналоговый входной сигнал 

ниже порога обрыва связи 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
Bit13 

Обрыв связи AI2 
Аналоговый входной сигнал 

ниже порога обрыва связи 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
Bit14 

Обрыв связи AI3 
Аналоговый входной сигнал 

ниже порога обрыва связи 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
Bit15 

 

 

Сигнализация о перегреве 

трансформатора 

Засорение впускного 

отверстия шкафа 

трансформатора, 

повреждение охлаждающего 

вентилятора шкафа 

трансформатора, выходная 

перегрузка 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 

 

 

Bit16 

Неисправность регулятора 

температуры 

  
Bit17 
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Сигнализация перегрузки 

двигателя 

Ток двигателя превышает 

уровень обнаружения 

перегрузки и время 

обнаружения 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности 
 

Bit18 

Обрыв связи синхронного 

оптического волокна 

  
Bit19 

 

Сигнализация о перегрузке 

преобразователя частоты 

Выходной ток 

преобразователя частоты 

выше уровня защиты от 

перегрузки и превышает 

время обнаружения 

См. меры по устранению 

соответствующей неисправности  

Bit20 

 

7.3 Аномальная работа преобразователя частоты и меры по устранению 

Таблица аномальной работы преобразователя частоты и мер по устранению 
 

Явление 
Условия 

появления 
Возможные причины Меры по устранению 

 

 

ЧМИ не 

реагирует 

 

Отдельные 

клавиши или все 

клавиши не 

реагируют 

Плохой контакт 

соединительной линии ЧМИ 

Проверьте соединительную линию и в 

случае неисправности обратитесь в нашу 

компанию 

Нет разрешения на операцию  

ЧМИ поврежден Замените ЧМИ 

 

 

Параметры 

не могут 

быть 

изменены 

Некоторые 

параметры не 

могут быть 

изменены 

Недостаточный уровень 

безопасности 
Вводить соответствующий уровень пароля 

Параметр только для чтения Пользователь не может изменять 

параметры только для чтения 

Изменение 

невозможно во 

время работы 

Измените свойство параметра, 

чтобы он не мог быть изменен 

во время работы 

 

Внесите изменения в режиме ожидания 

 

 

 

 

 

 

 

Преобразова 

тель частоты 

неожиданно 

останавлива 

ется во 

время 

работы 

Преобразователь 

частоты 

автоматически 

останавливается 

без выдачи 

команды 

остановки 

Наличие неисправности Найдите причину неисправности и 

устраните ее 

Цикл ПЛК завершен Проверьте настройки параметров ПЛК 

Переключение канала для 

выполнения команды 
Проверьте работу и статус канала для 

выполнения команды 

 

 

 

 

Двигатель 

автоматически 

останавливается 

без выдачи 

команды 

остановки 

Период ожидания 

автоматического сброса 

неисправности 

Проверьте настройки автоматического 

сброса неисправности и причину 

неисправности 

В состоянии паузы ПЛК Проверьте настройки функции ПЛК 

Прекращение работы Проверьте настройки прекращения работы 

Заданная частота равна 0, 

работа с нулевой частотой 
Проверьте заданную частоту 

Прямое действие PID, обратная 
связь > заданное 

Обратное действие PID, 

обратная связь ＜ заданное 

 

Проверьте заданное значение и обратную 

связь PID 
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Преобразоват 

ель частоты 

не 

запускается 

 

 

 

 

 

 

Преобразователь 

частоты не 

запускается после 

выдачи команды 

запуска 

Цифровой вход 19 «Свободная 

остановка» действителен 
Проверьте клемму свободной остановки 

Цифровой вход 20 «Запуск 

запрещен» действителен 

Проверьте клемму запрета работы 

преобразователя частоты 

В трехпроводном режиме 

управления 1, 2 или 

двухпроводном режиме 

управления 3 кнопка остановки 

не замкнута 

 

 

Проверьте кнопку остановки и проводку 

Ошибка канала для 

выполнения команды 
Измените канал для выполнения команды 

Неисправность 

преобразователя частоты 

Устранить неисправности 

Неправильная настройка 

логики входной клеммы 
Проверить настройки F4-09 
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: 

8 Уход, техническое обслуживание и послепродажное 

обслуживание 

8.1 Ежедневное техническое обслуживание 

На преобразователь частоты влияют пыль, влажность, вибрация и другие факторы в рабочей среде, а старение 

и выход из строя компонентов приведут к возникновению неисправности, в связи с этим необходимо 

регулярно проверять преобразователь частоты и условия его эксплуатации. Обеспечение идеальной рабочей 

среды, ежедневная запись данных о работе и раннее обнаружение аномальных явлений являются хорошими 

способами для продления срока службы преобразователя частоты. Следующие пункты должны быть 

проверены во время регулярного технического обслуживания преобразователя частоты: 

1. Соответствует ли рабочая среда преобразователя частоты требованиям; 

2. Находятся ли рабочие параметры преобразователя частоты в указанном диапазоне; 

3. Есть ли ненормальная вибрация и звук; 

4. Есть ли ненормальный запах;

5. Нормально ли вращается вентилятор;

6. Находится ли входное напряжение в указанном диапазоне и сбалансировано ли напряжение всех фаз. 

8.2 Регулярное техническое обслуживание 

В зависимости от рабочей среды пользователь может проверять преобразователь частоты каждые 3 или 6 

месяцев. Обычная проверка заключается в следующем: 

1. Ослаблен ли винт клеммы управления; 

2. Есть ли плохой контакт клеммы главной цепи или перегрев в месте соединения медной шины; 

3. Повреждены ли силовой и контрольный кабели, особенно проверьте оболочку, соприкасающуюся с

металлической поверхностью, на наличие царапины;

4. Отвалилась ли изолирующая лента холоднопрессованного наконечника силового кабеля;

5. Тщательно очистите плату и воздуховод от пыли, желательно с помощью пылесоса; 

6. При длительном хранении преобразователь частоты должен подвергаться испытанию включения в течение 2

лет, а время испытания составляет около 5 часов. При включении используйте регулятор напряжения, чтобы

медленно увеличить напряжение до номинального значения, и это может проводиться без нагрузки.

:Испытание изоляции электродвигателя должно проводиться после отсоединения его от 

преобразователя частоты, в противном случае преобразователь частоты будет поврежден. 

Опасно 

Только профессионально обученный персонал может разбирать детали, проводить техническое 

обслуживание и замену устройства; 

Перед проверкой и обслуживанием убедитесь, что преобразователь частоты отключен от 

источника питания, индикатор высокого напряжения не горит, и подождите несколько минут 

для полной разрядки преобразователя частоты, в противном случае существует опасность 

поражения электрическим током; 

Не оставляйте в машине металлические детали, такие как винты и шайбы, в противном 

случае существует риск повреждения оборудования и возгорания; 

После замены платы управления перед эксплуатацией необходимо настроить 

соответствующие параметры, в противном случае существует опасность повреждения 

оборудования. 

Опасно 
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: Не проводите испытания на выдерживаемое напряжение и изоляцию контура управления, в 

противном случае элементы цепи будут повреждены. 

8.3 Замена быстроизнашивающихся деталей преобразователя частоты 

К быстроизнашивающимся деталям преобразователя частоты в основном относятся фильтрующий 

электролитический конденсатор и охлаждающий вентилятор, а срок их службы тесно связан с рабочей средой 

и условиями обслуживания. Пользователь может определить необходимость замены быстроизнашивающихся 

деталей в зависимости от времени работы. 

 Охлаждающий вентилятор

Возможные причины повреждения: износ подшипника, старение лопастей (срок службы вентилятора обычно 

составляет от 30 000 до 40 000 часов). 

Критерии оценки: есть ли трещины в лопастях вентилятора и т.д., а также есть ли ненормальный звук 

вибрации при включении. 

Замечания по замене: 

1. При замене тип используемого вентилятора должен соответствовать требованиям производителя

(номинальное напряжение, ток, скорость вращения и количество дутья должны быть одинаковыми);

2. При установке обратите внимание на то, что направление метки вентилятора должно совпадать с

направлением подачи воздуха вентилятором; 

3. Не забудьте установить защитный кожух. 

 Фильтрующий электролитический конденсатор

Возможные причины повреждения: высокая температура окружающей среды, частые скачки нагрузки, 

приводящие к увеличению пульсирующего тока и старению электролита. 

Критерии оценки: есть ли утечка жидкости или выступ предохранительного клапана, измерение 

электростатической емкости и сопротивления изоляции. 

Рекомендуется заменять шинный электролитический конденсатор каждые 4-5 лет. 

8.4 Хранение преобразователя частоты 

После покупки преобразователя частоты пользователь должен обратить внимание на следующее при 

временном и длительном хранении: 

 Избегайте хранения в местах с высокой температурой, влажностью, запыленностью и металлической

пылью; 

 Длительное хранение приведет к ухудшению электролитического конденсатора, в связи с этим

необходимо обеспечить включение питания раз в течение 2 лет, время включения не менее 5 часов, а

входное напряжение необходимо медленно повышать до номинального значение с применением

регулятора напряжения. 

8.5 Послепродажное обслуживание 

Гарантийный срок составляет 12 месяцев со дня покупки, но в следующих случаях ремонт оплачивается даже 

до истечения указанного срока. 

1、Повреждение, вызванное эксплуатацией без соблюдения руководства пользователя; 

2、Антропогенное повреждение, вызванное самостоятельной модификацией; 

3、Эксплуатация с превышением требований норм и правил приводит к повреждению; 

4、Повреждение из-за падения после покупки или при транспортировке; 

5、Повреждение, вызванное пожаром, наводнением, аномальным напряжением, сильным ударом молнии и т.д. 

Опасно 
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При обнаружении ненормальной работы преобразователя частоты проверить и отрегулировать его в 

соответствии с руководством; в случае неисправности своевременно обратитесь к нашей компании; в течение 

гарантийного срока неисправности, вызванные производственным и конструктивными причинами, компания 

устранит бесплатно; если ремонт требуется после истечения гарантийного срока, компания выполнит ремонт в 

соответствии с требованиями клиента на платной основе. 

166



 

 

主控板接口 

! 

9 Опциональные детали 

Выбрать опциональные детали, перечисленные ниже, при необходимости закажите их у нашей компании. 

9.1 Интерфейсная плата кодера (SL-PG-3) 

Интерфейсная плата кодера предназначена для приема сигналов кодера, чтобы преобразователь частоты 

осуществлял управление PG V/F или векторное управление PG. 

Метод установки: (1) Убедиться в выключении преобразователя частоты; (2) Вставить большую головку 

пластмассовой колонны, приложенной к интерфейсной плите, на главный пульт управления; (3) Навести 

контакт интерфейсной платы на штырь (J12) в интерфейсе главного пульта управления, и нажать два 

монтажных отверстия интерфейсной платы на установленную пластиковую колонну. 

Интерфейсная плата кодера может быть адаптирована практически ко всем видам выходных кодеров: с 

открытым коллектором (типа NPN, типа PNP), напряжения, взаимодополняемый двухтактный и с 

дифференциальным выходом. Интерфейсная плата кодера обеспечивает изолированный источник питания 12 

В и 5 В. 

 

Внимaние : Тип интерфейса и источник питания кодера необходимо правильно выбрать с помощью 

перемычки. Заводская перемычка представляет собой кодер 12 В типа NPN. 

Базовая проводка следующая (на примере кодера типа 12 В с дифференциальным выходом): 

 

 

Функция и спецификация клемм интерфейсной платы кодера приведены в следующей таблице: 
 

Символы 

клемм 

Наим. клеммы Функции клеммы и 

описание 

Техническая спецификация 

Z＋ 
Входная клемма 

кодера Z+ 

Вход синфазного сигнала фазы 

Z кодера 
 

Максимальная входная частота: 300 кГц; 

Одноканальный кодер соединяется 

только с каналом A; 

Тип с недифференциальным входом 

должен быть подключен из A+ или B+, а 

A- и B- подвешены 

Z－ 
Входная клемма 

кодера Z- 

Вход инвертного сигнала фазы 

Z кодера 

A＋ 
Входная клемма 

кодера A+ 

Вход синфазного сигнала фазы 

А кодера 

A－ 
Входная клемма 

кодера A- 

Вход инвертного сигнала фазы 

А кодера 

Автоматический 
выключатель 

Электродвигатель 

v 
Преобразователи частоты 

Вход источник питания 
высокого напряжения 

Заземле 
Заземле 

ние 
ние 

Интерфейс главной платы 

управления 

Заземление 
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地 

输出 

电源 

输出 

电源 

输出 

电源 电源 

输出 

地 

 
 

 

 

 

Инструкции по применению перемычки источника питания интерфейсной платы кодера приведены ниже: 
 

Рабочий источник питания 12V 5V 

 

 

Положение перемычки 

 

  
 

 

 

  
 

 

 

Инструкции по использованию перемычки для выбора типа выхода кодера приведены в таблице: 
 

 

Тип 

 

Тип NPN 

 

Напряжения 
Взаимодополняемы 

й двухтактный 

С 

дифференциальн 

ым выходом 

 

Тип NPN 

 

 

 

Выходная 

структура 

Источ. питания 

 

 

 

 

Выход 

 

 

 

 

 

 

Заземление 

Источ. 

питания 

 

 

 

Выход 

 

 

 

 

 

Заземление 

Источ. питания 

 

 

 

 

Выход 

 

 

 

 

 

Заземление 

A/B 

 
-
A/
-
B 

Источ. питания 

 

 

 

Выход 

 

 

 

 

 

 

 

Заземление 

 

Положение 

перемычки 

 

  

 
 

 
   

 

   

 
 

 
   

 

   
 

 

 

 

   

Символы 

клемм 

Наим. клеммы Функции клеммы и 

описание 

Техническая спецификация 

B＋ 
Входная клемма 

кодера B+ 

Вход синфазного сигнала фазы 

В кодера 

 

B－ 
Входная клемма 

кодера B- 

Вход инвертного сигнала фазы 

В кодера 

 

COM 

 

Место источника 

питания 

Изоляция источника питания и 

места входного сигнала P12 и 

P5 от главного пульта 

управления GND 

 

— 

P12 
Клемма источника 

питания 12 В 

Источник питания 12 В для 

потребителя 
Максимальный выходной ток 80 мА 

P5 
Клемма источника 

питания 5 В 

Источник питания 5 В для 

потребителя 
Максимальный выходной ток 200 мА 
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! 
1. Проверить соответствие соосности соединения между механическим

валом и кодером требованиям, в случае несоответствия возникнет

колебание крутящего момента и механическая вибрация.

2. Для подключения кодера и интерфейсной платы кодера

рекомендуется использовать экранированную витую пару,

экранирующий слой, близкий к концу преобразователя частоты,

должен быть подключен к COM-порту интерфейсной платы кодера. 

3. Сигнальный провод кодера и силовой провод должны быть

разделены, иначе электромагнитные помехи будут влиять на 

выходной сигнал кодера.

4. Заземление корпуса кодера может уменьшить помехи. 

Внимание 
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Address:  Building C, No. 888, Huanhu West Second Road, 
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Tel.: +86 180 1775 8966
Email: info.cn@selectric.ru

Офис в России
Адрес: г. Москва, Киевское шоссе 21-й км, 
д. 3, стр. 1, БЦ G10
Тел.: +7 499 390 80 00
Email: Info@selectric.ru  
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